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⠛絡技术涸ꬠ倝���
'"-$0/� ����系佖鵳✫传统炽䏞崵霚倰岁，剣佪㖑嶊ꤑ✫崵霚鵂玐⚥涸➃⚹霴䊵կ⯓鵳涸力传感器䪮助ꅷ
欽✫䌄力反馈涸歏䱽闭环㔐騟系统，⢪䖤⟉器㖈䎾欽ぐ猫载蚚鵳遤崵霚傞，鿪腊蜦䖤⟁➃忘䠑涸礵䏞ծ〳 ꬑ
䚍ㄤꅾ㢕䚍կ

I-TOUCH™䱽ⵖ系统涸倝鲱⟝⸆腊，⯈雽鵳遤俒⟝㶸⪰ծ崵霚玐䎸霃縨ㄤ㶸⪰，♳♴ꣳ霃縨，炽䏞⧩鲮䰃，系
统霃縨，⛲〳⟄鵳遤刼⥝姻霃縨➢罜蜦䖤⠏葻ꅾ㢕䚍涸崵霚絕卓կ

FALCON 400

炽䏞叻㽯

絶孒  1gf - 31.25kgf*

⸖孒  1gf - 5kgf*

䋒孒  1 kgf - 31.25kgf*
 
  ��䨾剣叻㽯

多个力传感器，闭环力反馈加载系统，误差<0.5%

6工位碰撞保护转塔，2个压头工位，4个长工作距离物镜

模拟或电子目镜-通过目镜和摄像头可同时观测（压痕）

6.5”全彩工业触摸屏，联接I-TOUCH™ 固件

强大的嵌入式电子系统

500万像素，全高清，集成TTL相机系统（可选），IMPRESSIONS™ XT压痕测量和仪器控制软件

4种不同包装（可选）

大型CNC X-Y工作台（可选）

顶级可替换的机器外壳，防震ABS外罩

霚낉力薴㔵䒓遤⚌倝叻ⲥ
1gf 5gf 2kgf FALCON 401  31.25kgf

1gf                  2kgf FALCON 402   31.25kgf

1gf 10gf                    10kgf FALCON 403  31.25kgf

1gf                               10kgf FALCON 404  31.25kgf

1gf 10gf                                       FALCON 407  31.25kgf

1gf                 FALCON 408  31.25kgf
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FALCON 600

0.1gf - 50kgf  *

1gf - 2kgf  *

1kgf – 62.5kgf  *

VICKERS

KNOOP

BRINELL

HARDNESS SCALES

Multi Load Cell, Closed Loop force application system, error <0.25%

18 Mega Pixel, 4K, full color integrated camera system

Large CNC X-Y stage 300 x 225mm, Z-axis with ball bearing spindle (standard)

Integrated system controller, i7 processor, Dual MSSD Raid system storage

Industrial 15" touch screen, option for second screen 15''  to 55'' or projector

Top-class replaceable body parts, shock proof ABS covers 
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HIGHLIGHTS

6 position turret, 2 indenter positions, 4 LWD objectives installed (included)

Our vision, your future...

Turret collision detection and workpiece retraction safety system

2

10

603 10 kgf

1gf 611 62.5 kgf

603 10 kgf

10gf 10kgf

31.25kgf

* All scales

d

Dead weight systems

Electronically controlled
Force application

Load cell, closed loop, 
force feedback system

FORCE

TIME

TECHNOLOGY OF TODAY

2 3

炽䏞叻㽯炽䏞叻㽯

絶孒絶孒    

⸖孒⸖孒    

䋒孒䋒孒    

    

d

砝码加载系统

传感器加载系统

力传感器，闭环，力反馈系统

力值

时间

现代技术

❭挿



4 544 55

㢴⚡力传感器，
忎棟鲶䪬，
力加载劼匬

4 5

Z鲶礵㺙獴⸓

杝暵涸劼㐼絕匬
㗏炽䎇⚂㘌湬㸝鄳涸⾓㣢㼆✵蜦䖤㸤繠㼆獦涸⾓汚ꬋ䌢ꅾ銳կ�
FALCON  400涸150mm x 170mm载暟〵，兜麑鷓欽✵䌢錞涸넞紩崵霚⟣⸉կ

无限
倝
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6䊨⡙鲮㝜僽䨾剣40�系涸叻ꂁ，〳 㸝鄳絶孒ծ⸖孒ծ䋒孒1mm&2.5mm⾓
㣢կ歏⸓鲮㝜涸礵㺙劼唒絕匬㹊梡✫넞鸟ծ㸝涸㹁⡙，⾓㣢䊨⡙ㄤ暟Ꞥ䊨⡙
涸ⴗ䰃僽荈⸓崵霚涸♧鿈ⴔկ鲮㝜䲿⣘剒㢴6⚡䊨⡙，⺫䭍剒㢴2⚡⾓㣢䊨⡙ㄤ
�⚡暟Ꞥ䊨⡙，忘駈崵霚涸䨾剣佞㣐⦔桧կ

�䊨⡙礵㺙鲮㝜1

FALCON400〳⟄䵨载歏㶩湡Ꞥ，⛲〳⟄倰⤑刿䰃䧭垷䬾湡Ꞥ欽✵侅㷖灇瑕կ⛲
〳ず傞㸝鄳⚙⚡湡Ꞥկ
欽✵儑爙崵ꆀ涸䶑⫸㣢⺫ゎ㖈鷥ꂁ涸*MP IMPRESSIONS™鲱⟝系统⚥կ⚹䶑
⫸㣢霃雦涸渷匣，〳 ⟄饰ⵌ㼽ծ姺䠑㢪䰀㗁䧴䶑⫸㣢ꝡ⡙涸⡲欽կ

垷䬾湡Ꞥ䧴歏㶩湡Ꞥㄤⰻ縨䶑⫸㣢

⚹姺䊨⟝ㄤ鲮㝜涸焥中，鲮㝜剣鵂载⥂䫡⸆腊կ㔔姼，炽䏞雦ㄤ䊨⟝鿪♶⠔
「ⵌ⟣⡦䰀⠟կ

焥中⥂䫡3

2

FALCON40�䵨载✫〳靈蒜䩛⸓䊨⡲〵，载蚚腊力鴪60kg䧴���LH，ꬋ䌢鷓ざ皍
⽀䘯鸟涸⽀妃崵霚⟣⸉կ霪系鵮〳⟄鷥ꂁ歏⸓XY䊨⡲〵կIMPRESSIONS™䱽ⵖ
鲱⟝䭆剣䖎㢴⠏馊涸⸆腊，㥵⽀挿崵霚ⵌ⯓鵳涸崵霚կⰻ縨끮⸓器剒㢴〳
⟄㹊梡�鲶䱽ⵖ㹁⡙կ

䩛⸓ㄤ歏⸓XY�䊨⡲〵4

5 ���Ⰼ䕙넞幡鍘䷫㾓�*�506$)˳  ��
6

馄馊现剣技术

䨾剣涸䱽ⵖㄤ乼⡲玐䎸鿪〳⟄㖈霪䕙蒀넞幡鍘䷫㾓♳乼⡲կ鍘䷫㾓佞㖈呱♳，
儑爙器剣兰腊㕃䕎欽䨪歲GUI，⢪欽抳崞，呏䰘乼⡲罏涸⢪欽⛴䟗，〳 ⟄佞㖈
劼器涸䊩⣩䧴〸⣩կ儑爙器涸錭䏞靈蒜⸆腊，♶雿僽用满鵮僽䎂佞，鿪腊㢅✵椚
䟝涸錜崵ㄤ乼⡲錭䏞կ

䫒䰀⠟涸ABS劼器㢪㡲，⢪㗏㔿涸劼卹腊䪬「剒䜌⸌涸环㞯կ㢪㡲〳⟄剣佪
鼙⯝⟉器ⰻ鿈礵䏞鿈⟝涸䰀㗁，⢪鵯❈鿈⟝䱹♴勻涸㢴䎃ⰻ㢅✵♧⚡葻㥩涸䊨
⡲朐䙖կ⽰⢪䊨⟝䱈衅⛲♶⠔❡欰⳾汚䧴䱈怚，㥵卓銳刿䰃㢪㡲，㼜⠔ꬋ䌢倰
⤑ծ絑崸կ

ABS㢪㡲

1
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猰技��
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FEATURED BY

ADVANCED SOFTWARE APPLICATIONS

-

IMPRESSIONS v2 

倝涸鲱⟝⸆腊
I-TOUCH™鲱⟝鸑鵂Ⱖ兰腊⻊涸㢴猫崵霚侨霃㹁，㥵崵霚ծ霃縨ծ崵霚玐䎸涸㶸⪰ㄤ霃㹁ծ统雦
䱽ⵖ���⢪䖤⟉器乼⡲㽍⚹皍⤑կ侨䰘鳕ⴀծ⽀⚡侨䰘䧴䪠ꆀ侨䰘，㖲〳♧ꝶ乼⡲㸤䧭䧴崵ꆀた歋
劼器荈⸓㸤䧭կ䧴罏㖈崵霚㸤䧭た荈⸓⥂㶸ⵌ6渹⛲〳⟄鸑鵂侨䰘絁传鳕ⵌ歏腰♳，ⱄ欽ExceM
㼋Ⰶ䧴鵳♧姿ⴔ區侨䰘կ

Ⱖ➭넞紩⸆腊剣侨䰘统雦ⴔ區，崵ꆀ⳾ծ⳼䧴椕䕎䊨⟝涸刼⥝姻⸆腊，呏䰘ASTM E140ㄤ
ISO18625 叻ⲥ鲮䰃䧭峫孒ծ䋒孒䧴䫒䬘䔂䏞涸炽䏞կ

鍘䷫㾓〳⟄僽〳靈蒜錠錭涸呱鍘䷫㾓⛲〳⟄僽䅺Ⰶ㖈劼器呥卹♳涸鍘䷫㾓կ♶盗䙦呋，乼⡲
匣鿪剣♧⚡㗏㹊涸ꜥ呥卹կ

8 9

乼⡲⤑䰦

	 超限	 	 正确的转塔位置 	 测试数据概览 	 输出功能1 2 3 4

CSV

XLS

TXT

CSV

XLS

TXT

I-TOUCH
先进的软件应用程序
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EVALUATION
AUTOMATIC IMAGE

3

4

Too bright OK Too dark

Irregular surface Regular surface Poor surface

偽䩛⸓㹁⡙，IMPRESSIONS™鲱⟝礵烁涸崵ꆀ皾岁〳㖈♶⯕徾䧴剣ⴢ⠟涸邍㼆⾓汚鵳遤唬崵，䎇
呏䰘叻ⲥ崵ꆀ⾓汚涸湱Ⱒ㽯㼄կ〳 ⴗ䰃ⵌ䩛⸓�崵ꆀ垷䒭♴，鸑鵂鍘䷫㾓䍋䧴롖叻勻靈侮崵ꆀ�絕卓կ崵
ꆀ絁〳⟄䕙蒀叻爙➢罜♸霚呋邍䕎䧭瑲ⴀ㼆嫱կ慨崞⾓汚荈⸓唬崵⸆腊〳⟄烁⥂崵ꆀ㖈㼆獦䚍♳
痗ざ湱Ⱒ叻ⲥկ䨾剣炽䏞⧩〳�呏䰘*SO 18265,ISO 50150,ASTM E140鲮䰃⚹Ⱖ�㸐叻㽯կ

自动测量2

偽雿䝠䟝唬崵➊⛎
䧮⟌鿪〳⟄⨞ⵌ�����

1

1

照明设置设置

偽雿霚呋邍餘ꆀ㥵⡦，偽雿㖈霚呋♳涸ㆭ⚡⡙縨，偽雿➊⛎勞俱ꛩ，焫⻊ざꆄ，ꞈ 㽻䧴ꤲ櫘瘝，�
IMPRESSIONS™  鲱⟝涸荈⸓撑僈⸆腊鿪腊荈⸓靈蒜ⴀ䜄䔲涸撑僈կ嫦⚡崵霚涸㼆嫱䏞ծ❭䏞ㄤ玐䎸
瘝侨，鿪〳⟄荈⸓霃縨䧴鵳遤䩛⸓䱽ⵖ，幡兠䏞⛲〳㖈곫霃崵霚玐䎸傞♧䎇霃縨կ

㢕勇礵絈涸皾岁⢪䖤㼆♶ず涸勞俱，欨荛邍ⴢ⠟ծ「䰀涸勞俱鿪腊烁
⥂崵ꆀ⧩涸ꅾ㢕䚍�կ

3

4 礵絈涸㕃⫸唬崵

2

3

自动图像

FALCON 600

0.1gf - 50kgf  *

1gf - 2kgf  *

1kgf – 62.5kgf  *

VICKERS

KNOOP

BRINELL

HARDNESS SCALES

Multi Load Cell, Closed Loop force application system, error <0.25%

18 Mega Pixel, 4K, full color integrated camera system

Large CNC X-Y stage 300 x 225mm, Z-axis with ball bearing spindle (standard)

Integrated system controller, i7 processor, Dual MSSD Raid system storage

Industrial 15" touch screen, option for second screen 15''  to 55'' or projector

Top-class replaceable body parts, shock proof ABS covers 

1

3

4

5

6

7

8

9

HIGHLIGHTS

6 position turret, 2 indenter positions, 4 LWD objectives installed (included)

Our vision, your future...

Turret collision detection and workpiece retraction safety system

2

10

603 10 kgf

1gf 611 62.5 kgf

603 10 kgf

10gf 10kgf

31.25kgf

* All scales

d

Dead weight systems

Electronically controlled
Force application

Load cell, closed loop, 
force feedback system

FORCE

TIME

TECHNOLOGY OF TODAY

崵ꆀ

㣖❭

♶錞ⴭ邍

鷓⚥

錞ⴭ邍

㣖冝

♶⯕徾邍
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FALCON 600

0.1gf - 50kgf  *

1gf - 2kgf  *

1kgf – 62.5kgf  *

VICKERS

KNOOP

BRINELL

HARDNESS SCALES

Multi Load Cell, Closed Loop force application system, error <0.25%

18 Mega Pixel, 4K, full color integrated camera system

Large CNC X-Y stage 300 x 225mm, Z-axis with ball bearing spindle (standard)

Integrated system controller, i7 processor, Dual MSSD Raid system storage

Industrial 15" touch screen, option for second screen 15''  to 55'' or projector

Top-class replaceable body parts, shock proof ABS covers 

1

3

4

5

6

7

8

9

HIGHLIGHTS

6 position turret, 2 indenter positions, 4 LWD objectives installed (included)

Our vision, your future...

Turret collision detection and workpiece retraction safety system

2

10

603 10 kgf

1gf 611 62.5 kgf

603 10 kgf

10gf 10kgf

31.25kgf

* All scales

d

Dead weight systems

Electronically controlled
Force application

Load cell, closed loop, 
force feedback system

FORCE

TIME

TECHNOLOGY OF TODAY

⾓汚崵ꆀ系统，➿邍满㼆崵ꆀ荈⸓⻊涸銳宠，鸑䌢⠶ꥥ罜勻涸僽㼆⢪欽罏㖈⟉器霃縨ㄤ乼⡲♳鿪刿⚹넞紩
ㄤ㢕勇涸䪮助銳宠կ䩧灶鵯⚡㠗㘠，IMPRESSIONS™� XT〳鷥崵ꆀ系统荝力✵皍⽀⤑䰦涸乼⡲，㼆ⴲ㷖罏皍
⽀僒欽կ

㼆ⴲ㷖罏皍⽀僒㷖，ず傞⛲腊忘駈⚁⚌欽䨪㼆炽䏞崵霚涸ぐ猫⚁⚌⸆腊銳宠կIMPRESSIONS™崵ꆀ系统痗ざ
ISO, ASTM ㄤ JIS涸叻ⲥ，腊刿㥩㖑鵳遤儑䗎絶孒ծ㸪錜絶孒ծ⸖孒ㄤ䋒孒炽䏞霚낉կ

IMP-3ゎ♧⚡9鲶侨儑⼪ⴔ㽯，㼜䎂〵涸獴⸓⡙縨传鳕ⵌIMPRESSIONS™ 

IMP-4ゎ⚙⚡侨儑䗎ⴔ㣢，㼜䎂〵涸獴⸓⡙縨传鳕ⵌIMPRESSIONS™

2

䩛⸓䧴荈⸓崵ꆀ絶孒�⸖孒ㄤ䋒孒⾓汚涸IMPRESSIONS™鲱⟝，⺫ゎ⾓汚綫佞⸆腊，荈⸓靈⯕⸆腊
⺫ゎ���������������������������������                                                      
넞䚍腊涸系统䱽ⵖ器，䌄USB, HDMI, RS-232, WLAN, LAN鵶䱹器կ䊨⚌DVI/HDMI歏㺂鍘䷫㾓，偽絁롖叻
ㄤꝶ渹ծ500♰⫸稇넞幡䊨⚌CCD湱劼，歏綈瘝կ
鲱⟝⺫䭍⟉器涸霃縨ㄤ䱽ⵖ系统，荈⸓❭䏞ㄤ㼆嫱䏞撑僈霃縨，絶孒ծ⸖孒ㄤ䋒孒⾓汚荈⸓崵
ꆀ系统，䩛⸓CHD, SHD, NHD崵霚，Kic崵ꆀ，崵霚玐䎸涸霃縨ㄤ㶸⪰，崵霚⸆腊涸霃縨ㄤ㶸⪰，ざ呔
go/no go，㕃邍，䌄綘鳓⸆腊涸䫣デ欰䧭器կ
偽㸝鄳，偽괄㢪涸PCկ

1

荈⸓⾓汚

选择你自己的压痕测量系统

叻ꂁ

XY歏⸓CNC䊨⡲〵，237x188mm�獴⸓騄猌100x100mm ，〳 䪬ꅾ100kg�ꅾ㢕䚍�0,003mm䌄䊨⡲〵
꣡⟝㸝鄳㶰，3鲶CNC䊨⡲〵䱽ⵖկ�Ⰼ荈⸓CHD, SHD, NHD崵霚玐䎸，⯓鵳涸崵霚垷匣綘鳓器，挿ⴁ
獴⸓⡙縨，挿ⴁ⽰崵կ偽㸝鄳，偽괄㢪涸PCկ

3

1313

叻ꂁ (IMP-PACK2) 

⼮紩ꂁ縨�(IMP-PACK3 & IMP-PACK4)

넞紩ꂁ縨 (IMP-PACK5)

崵ꆀ
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1

6

The IMPRESSIONS pattern editor allows the user to create any number of test patterns with a large 
number of variable settings. Create test patterns with great precision and freedom. Verify the settings 
in the preview mode. Drag & drop patterns from one test sample to the other test sample. Live vision 

test results overview and print out. An important function for later sample analyses.

1

hehe IMPRESSIONSIMPRESSIONS ppaatttteerrnn ediedittoror allalloowwss thethe
numbernumber ofof vvaarriableiable settingsettingss.. CCrreeaattee ttestest ppaatt

thethe pprrevieweview modmodee.. DDrragag && ddrropop ppaatttteerrnsns

est est rresults esults oovveerrview and pview and prriinnt out outt. . AAn impon impo

呏䰘叻ⲥ錞㹁鵳遤錞薴⻊涸$)%�4)%�/)%崵霚կ霪崵
霚傁〳㖈儑䗎㕃⫸♴，⛲� 〳㖈Ⰼ兞㕃⫸♴湬䱹䒓㨤崵
霚կ〳 ⽀杝⚹�/)%崵霚霃縨괄㢪涸炽䏞呍䗱挿կ

䭽撑叻�ⲥ，⚹✫烁⥂崵霚姻烁鵳遤，崵霚挿涸ꢂ�騄⠔䭽
撑剒㼭騄猌荈⸓霃縨կ溁傞崵霚垷䒭㖈㸤䧭䨾剣⾓汚
た，⠔荈⸓䒓㨤崵ꆀ，䔲炽䏞⧩鴪ⵌ霃縨♴ꣳた，崵霚
䎸⠔荈�⸓⨢姺կ

Ⰼ荈⸓䧴鸑鵂롖叻涸挿ⴁ勻霋ⵆ霚呋鴝続涸䪮助，剣⸔�✵
$)%崵霚䧴Ⱖ㸐崵霚垷䒭⚥涸饰㨤⡙縨烁㹁կ

姼䎾欽玐䎸〳㼆♧⚡霚呋涸侮⚡䧴鿈ⴔ⼓㚖鲰䐸鵳遤䪊�䲽կ
⢪欽姼⸆腊傞，⢪欽暟Ꞥ䧴馄䘯鸟涸Ⰼ兞綫佞䶑⫸�㣢կ
系统⠔䪊䲽䊺歲㹁涸侮⚡鲰䐸䎇㼜䨾剣湱Ⱒ侨䰘⪰� 㶸㖈
崵霚玐䎸⚥կꥥた，㼜䊺㹁侨ꆀ涸崵霚挿綘玐ⵌ暵㹁� 玐䎸
⚥，䧴㼜崵霚挿霃縨✵騄猌鴝続♧㹁騄猌涸⡙縨կ
鵯� 妴⯓鵳涸⸆腊腊㢿⢪炽䏞崵霚玐䎸Ⰼ荈⸓㖑鵳遤կ絕
ざ� ⢪欽�%䧴�%炽䏞ⴔ䋒⸆腊，⠏挿刿⚹僈儑，⽰〳䖤ⵌ
炽�䏞ⴔ䋒�䎂㕃կ

*.13&44*0/4˳�垷匣綘鳓器〳⣘㹐䨪ⵄ�欽㢴猫♶ず涸霃
縨勻倝䒊⟣䠑侨ꆀ涸崵�霚垷䒭կ倝䒊崵霚垷䒭刿⚹礵烁⛲
刿⚹倰�⤑կ
㖈곫錢垷䒭♴，〳 崹錢㢴猫乼⡲霃縨，〳 ➢♧⚡霚呋♳䬯ծ
佞崵霚垷䒭ⵌ〥♧⚡�霚呋♳կ㛇✵〳」搋Ⰼ兞䶑⫸㣢涸梡
㖞錠�錣䪮助，Ⰼ兞錠㕃〳鲽僒蜦䖤，偽㕃⫸�䭨䱹կ
㖈ず♧⚡崵霚⟣⸉⚥，〳 ⟄幊ざ⢪�欽♶ず涸崵霚垷匣欨荛
〳⟄䎾欽♶ず涸� 力⧩，䎇⢪➭⟌Ⰼ荈⸓鵘遤կ䨾剣崵霚挿�
鿪〳⽀杝㹁⛐䧴呏䰘欽䨪侨㹁⛐կ
鵯⚡� 叻皊㼜⠔㖈崵霚絕卓邍⚥䧴崵霚絕卓� 곫錢⚥儑
爙，䎇腊㢿湬䱹䩧⽪，鵯㼆✵⛓�た涸霚呋ⴔ區ꬋ䌢ꅾ銳կ

䫣デ欰䧭器涸崵霚䫣デ荈㹁⛐⸆腊，⢪�
欽䨪〳⟄㖈䫣デ⚥幑加Ⱆ霫絈⥌䜂
ㄤⰖ-0(0，⛲〳呏䰘銳㼆崵霚絕�
卓ծ㕃邍ㄤ⾓汚㕃晙瘝ⰻ㺂鵳遤䱗晜䋒�
㽷կ䨾剣䫣デ〳⟄鸑鵂♸⟉器鵶䱹涸慨�
⯕䩧⽪劼鷥ꂁ湬䱹䩧⽪ⴀ勻կ⛲〳⟄
鳕ⴀⵌ$47俒咓，.4� PDF鲱⟝䧴Ⱖ㸐�
痦♲倰餘ꆀ䱽ⵖ鲱⟝կ

IMPRESSIONS™ 鲱⟝⚥鵯고倰⤑㹊欽�涸
⸆腊〳⟄湬䱹㼆錠곸⼓㚖鵳遤䨔㾓կ
鵮〳㼆䨔㥩涸㕃⫸鵳遤㢊岤䎇⪰㶸，
⛲�〳⟄㼜➭⟌磨餤ⵌ䫣デ欰䧭器⚥⨞
鵳�♧姿涸㢅椚կ

CHD, SHD, NHD

边缘检测

自动轮廓扫描 报告生成器

测试模板

快照功能

压痕测量软件

14 15

1

2

3

4

5

6
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1

6

The IMPRESSIONS pattern editor allows the user to create any number of test patterns with a large 
number of variable settings. Create test patterns with great precision and freedom. Verify the settings 
in the preview mode. Drag & drop patterns from one test sample to the other test sample. Live vision 

test results overview and print out. An important function for later sample analyses.

1

hehe IMPRESSIONSIMPRESSIONS ppaatttteerrnn ediedittoror allalloowwss thethe
numbernumber ofof vvaarriableiable settingsettingss.. CCrreeaattee ttestest ppaatt

thethe pprrevieweview modmodee.. DDrragag && ddrropop ppaatttteerrnsns

est est rresults esults oovveerrview and pview and prriinnt out outt. . AAn impon impo

针对需要更深入了解材料特性和希望对材料断裂和疲劳 
进行研究的客户，可使用Kic对裂纹生成进行预测（测量）。
软件支持试样负载情况下对试样表面裂纹进行检测，有两
种方法可选：Palmqvist或垂直/径向的断裂韧性。

对于重复任务，可利用IMPRESSIONS™ 软件设置并储存自定
义测试程序。对于每个测试任务，均可新建一个“工作表”。所
有测试程序的具体参数，如硬度标尺、试验力、保荷时间、测
试模板、硬度转换和报告模板等都储存在同一程序中。

欽䨪荈㹁⛐玐䎸8

Kic�断裂韧性7

僽涸䧮⟌〳⟄⨞ⵌ���
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POSSIBILITIESPOSSIBILITIES

FALCON 400鸑䌢欽✵菔瑟菔㣔ㄤ导鲨䊨⚌ծ涸勞俱ծ鿈⟝䧴絆⟝崵霚，㹊낉㹔呋ㅷ霉⠮䧴넞
紩涸崵霚⟣⸉կ⸓ㄤ䰀㗁㢪㡲〳⟄⥂䫡鵯〵杝暵涸儑䗎�㸪錜絶孒炽䏞雦ⰻ鿈涸넞礵
㺙鿈⟝կ

偽ꣳ
〳腊䚍
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UN-STAND/960     71 x 75 x 80 cm

UN-STAND/965     150 x 75 x 80 cm

20

D E F G

H

A
25 mm

30 mm

40 mm

B

C

D

A

4

A B

C D

E

J

F

G H

I

K L

            x 5                            x 10   x 20                   x 50               x 100

工作台

展柜

A

B

C

3 压头2 物镜

4 目镜

测试台5

1

8

A B

5

A B C D

I J K

㣪具和㣪持56

9 隔振平台

Ꞿ嵌样品㣪持台7

配置缩略图，标准配件以及选配附件

 此页并非显示所有附件。全部信息请见订货信息页。

• 坚固的展柜
• 推拉抽屉，轴承导轨，最大承重100kg，橡胶防滑垫
• 配锁桌柜，高度300mm 
• 可调支脚，（+/-50mm高度调整范围，
 可调至符合人体工学的工作位置）
• 材料为耐腐蚀的镀锌钢外加RAL粉末涂层
• 最大承重400kg
• 顶板由厚度50mm的胶合板和厚度1.5mm的防腐 
 蚀塑料层组成，边缘则由抗震的厚度3mm的ABS抗 
 震材料制成
• 满足工业质量要求，适用于车间和实验室

 专为硬度计设计， 喷有INNOVATEST®定制的  
 RAL 色彩，与硬度计融为一体 。

䧭㽠䝠涸
剒⢕崵霚絕卓
请使用我们严格设计的展柜

꣡⟝    FALCON 400
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FEATURED BY

ADVANCED SOFTWARE APPLICATIONS

-

IMPRESSIONS v2 

絶孒�儑䗎炽䏞雦, 5gf - 2kgf FALCON 401

絶孒�儑䗎炽䏞雦, 1gf - 2kgf FALCON 402

絶孒�儑䗎炽䏞雦, 10gf - 10kgf FALCON 403

絶孒�儑䗎炽䏞雦, 1gf - 10kgf FALCON 404

絶孒�儑䗎炽䏞雦, 10gf - 31.25kgf FALCON 407

絶孒�儑䗎炽䏞雦, 1gf - 31.25kgf FALCON 408

痦✳⾓㣢䊨⡙�鍘⸓器，䊨⾊곫鄳 FALCON/IP2

安装前的校准，处理费用及海运和空运的包装费 P&PSEAPACK10

FALCON 400
絶孒�儑䗎炽䏞雦絶孒�儑䗎炽䏞雦

絶孒�儑䗎炽䏞雦絶孒�儑䗎炽䏞雦

絶孒�儑䗎炽䏞雦絶孒�儑䗎炽䏞雦

絶孒�儑䗎炽䏞雦絶孒�儑䗎炽䏞雦

絶孒�儑䗎炽䏞雦絶孒�儑䗎炽䏞雦

絶孒�儑䗎炽䏞雦絶孒�儑䗎炽䏞雦

FALCON 400FALCON 400

湡Ꞥ 歏㶩湡Ꞥ，��Y佞㣐⦔桧 AS-EYEPIECE/03

垷䬾湡Ꞥ，��Y佞㣐⦔桧 AS-EYEPIECE/04

暟Ꞥ �Y䊨⡲騄猌暟Ꞥ BM-05-0001

��Y�䊨⡲騄猌暟Ꞥ BM-05-0002

��Y�䊨⡲騄猌暟Ꞥ BM-05-0003

��Y�䊨⡲騄猌暟Ꞥ BM-05-0004

���Y�䊨⡲騄猌暟Ꞥ BM-05-0005

⾓㣢 䋒孒�NN⾓㣢�ゎ♧⚡炽餘ざꆄ椕���NN�䌄*40�"45.雩霆霆⛼ IN/7001

䋒孒���NN⾓㣢�ゎ♧⚡炽餘ざꆄ椕���NN�䌄*40�"45.雩霆霆⛼ IN/7006

䋒孒�NN⾓㣢�ゎ♧⚡炽餘ざꆄ椕���NN�䌄*40�"45.雩霆霆⛼ IN/7011

儑䗎絶孒⾓㣢���NN�䌄*40�"45.雩霆霆⛼ IN/8105

⸖孒⾓㣢���NN�䌄*40�"45.雩霆霆⛼ IN/8205

䊨⡲〵 䩛⸓9�:䊨⡲〵，䌄垷䬾⼪ⴔ㽯，���Y���NN�，遤玐����Y��NN�ⵠ䏞
����NN�剒㣐载蚚��LH

UN-XYSTAGE/115

䩛⸓9�:䊨⡲〵，䌄垷䬾⼪ⴔ㽯，���Y���NN�，遤玐����Y��NN�ⵠ䏞�
����NN�剒㣐载蚚���LH

UN-XYSTAGE/120

㔿㹁邔㤛 CM-08-0003

侨㶶⼪ⴔ㽯，鷓ざ涸䊨⡲〵�，遤玐����NN�ⴔ鳹桧������NN IMP-DIGMIC

歏綈♸歏⸓䊨⡲〵
涸㸝鄳ㄤ鵶䱹

ꝉ稒岁Ⱎ UN-XYZ BUSH40

ꝉ环㸝鄳匣 UN-XYZ30FP40-42

ⰻ縨歏絁ㄤ䱹㣢涸�鲶䅺Ⰶ䒭䊨⡲〵끮⸓，⺫ゎ㖈*.1ꂁ縨⚥ IMP-XTDRIVER

崵霚〵 䎂霚〵ħ��NN AS3000-19-04

䎂霚〵ħ��NN UN-TESTTABLE/002

䌄佅卹涸7㘗霚〵��Y��Y��NN�	-Y#Y)
 UN-VBLOCK404050

1

2

3

4

A

B

A

22 23

嘲䕎霚〵��Y���Y���NN�����NN UN-CROSSBLOCK01

7㘗〵�·��NN�����NN UN-ANVIL/005

7㘗〵�·��NN�������NN UN-ANVIL/006

㕐叙䕎7〵����NN UN-CVANVIL680

㕐叙䕎7〵������NN UN-CVANVIL50200

䎂霚〵���Y���NN�7㘗坵���NN�㺈���NN�帿 UN-TESTTABLE/040

㼭㽯㼄7㘗〵����NN�，銳ꂁ縨䏀匣銳䩛⸓�荈⸓9�:䊨⡲〵 UN-ANVILSV/105

㣐㽯㼄7㘗〵������NN�，銳ꂁ縨䏀匣銳䩛⸓�荈⸓�9�:䊨⡲〵 UN-ANVILLV/106

鷓欽✵7㘗〵VO�BOWJMTW����������涸䏀匣 UN-VANVILBASEPL

㣪Ⱘㄤ㣪䭯 礵㺙㣪，〡㺈䏞��NN，䒓〡��NN UN-VICE/210

礵㺙㣪，〡㺈䏞��NN，䒓〡��NN UN-VICE/215

礵㺙㣪，〡㺈䏞��NN，䒓〡��NN UN-VICE/220

礵㺙㣪，〡㺈䏞��NN，䒓〡���NN UN-VICE/230

㕐鲶㣪，湬䖈�����NN UN-AXLECHUCK

♰腊㣪稒ㄤ靈䎂鄳縨 UN-CLAMP/105

謭晙㣪䭯 UN-CLAMP/115

鷓欽✵鳅㼭㕐䕎鿈⟝涸7㘗坵㣪，湬䖈�����NN UN-VGROOVE- CLAMP

絁勞䊨⟝湬䖈�������NN
崵霚㣪Ⱘ UN-WIRE/105

+PNJOZ㣪Ⱘ，⽀䊨⡙，〳 䘯鸟刿䰃 UN-JOMFIX1

+PNJOZ㣪Ⱘ，♲䊨⡙，〳 䘯鸟刿䰃 UN-JOMFIX3

㼭鿈⟝㣪䭯，㺈䏞��NN，䒓〡��NN，荈㢕⡙ UN-VICE/115

Ꞿ䅺呋ㅷ㣪䭯〵 ⽀呋ㅷ㣪䭯器，欽✵⽀⚡呋ㅷ，湬䖈��NN�� UN-ESH1

ⰻ䅺㣪环，湬䖈��NN UN-ESHI25

ⰻ䅺㣪环，湬䖈��NN UN-ESHI30

ⰻ䅺㣪环，湬䖈��NN UN-ESHI40

ⰻ䅺㣪环� UN-ESHI1

ⰻ䅺㣪环����� UN-ESHI125

ⰻ䅺㣪环�� UN-ESHI15

B

C

401, 402, 
403, 404

407, 408

㘗〿僈絈

6

D

E

A

B

C

D

E

F

H

I

J

F

H

I

J

K

A

B

C

D

7

K

L

附件

标配

标配

标配

标配

标配

5 A

B

C
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�㾝厷 䊨⡲㾝厷，䌄䬄㾇，㽯㼄���Y��Y��DN UN-STAND/960

䊨⡲㾝厷，䌄䬄㾇，㽯㼄���Y��Y��DN UN-STAND/965

嵳鵘⺫鄳渱，欽✵������� PACK/100

嵳鵘⺫鄳渱，欽✵��� PACK/200

ꥬ䮷䎂〵 鄄⸓Ⲹ䮷ꥬ猌䎂〵 UN-AVS-150

䩧⽪劼 慨⯕䩧⽪劼 UN-PRINT

⟉器㢪縟 劼器縟����Y���Y���NN UN-COVER1

ISO/ASTM 雩霆 䋒孒湬䱹ㄤꢂ䱹낉霆�吥ⲥㄤ雩霆，黽䗄*40���"45.�/"%$"1叻ⲥկ⺫䭍湬䱹
霚낉力ㄤ帿䏞낉霆䫣デ，劼器忕た䫣デ，ꢂ䱹낉霆䫣デ㗌靀侨，(3�3䫣デ，
鷥䭊涸嫦⚡䌢錞叻㽯涸㔿㹁餩欽

CALCEFRDW/1B

絶孒湬䱹ㄤꢂ䱹낉霆�吥ⲥㄤ雩霆，黽䗄*40���"45.�/"%$"1叻ⲥկ⺫䭍湬䱹
霚낉力ㄤ帿䏞낉霆䫣デ，劼器忕た䫣デ，ꢂ䱹낉霆䫣デ㗌靀侨，(3�3䫣デ，
鷥䭊涸嫦⚡䌢錞叻㽯涸㔿㹁餩欽

CALCEFRDW/1V

⸖孒湬䱹ㄤꢂ䱹낉霆�吥ⲥㄤ雩霆，黽䗄*40���"45.�/"%$"1叻ⲥկ⺫䭍湬䱹
霚낉力ㄤ帿䏞낉霆䫣デ，劼器忕た䫣デ，ꢂ䱹낉霆䫣デ㗌靀侨，(3�3䫣デ，
鷥䭊涸嫦⚡䌢錞叻㽯涸㔿㹁餩欽

CALCEFRDW/1K

8

9

FEATURED BY

ADVANCED SOFTWARE APPLICATIONS

-

IMPRESSIONS v2 

24 25

꣡⟝
湡Ꞥ

AS-EYEPIECE/03

AS-EYEPIECE/04

AS-EYEPIECE/03AS-EYEPIECE/03

20x 长工作距离物镜

5x 长工作距离物镜

10x 长工作距离物镜

50x 长工作距离物镜

100x 长工作距离物镜

1mm 硬质合金球 Ø3mm

2.5mm 硬质合金球 Ø3mm 显微维氏压头 Ø3mm

A

2.5mm 2.5mm 显微维氏压头 显微维氏压头 

显微努氏压头 Ø3mm

C
显微努氏压头 显微努氏压头 

CC

B

A

B

A

B

5mm 硬质合金球 Ø3mm

BB

暟Ꞥ

⾓㣢

䊨⡲〵

UN-XYSTAGE/115
UN-XYSTAGE/120

A

崵霚〵

UN-TESTTABLE/002AS3000-19-04 UN-VBLOCK404050

A B C

UN-CROSSBLOCK01

D

UN-ANVIL/005 UN-ANVIL/006

E F

UN-CVANVIL680
UN-CVANVIL50200

H

UN-ANVILSV/106 UN-VANVILBASEPL

UN-ANVILSV/105

I

J K

UN-CROSSBLOCK01UN-CROSSBLOCK01
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㾝厷

鲱⟝
꣡加鲱⟝ ➑鷓欽歏⸓䊨⡲〵⯓鵳涸�鲶翫⸓ㄤ鲱⟝ UN-TESTPAT01

⯓鵳涸�鲶㗂叻ㄤ⾓㣢荈⸓綫鵳垷匣，���$)%�4)%�/)%�ㄤ鴝続唬崵
➑佅䭯䩛⸓ㄤ侨㶶⼪ⴔ㽯

UN-TESTPAT02

,JD倗鄬꯸䚍唬崵，1BMNRWJTU岁䧴㘌湬�䖈ぢ涸倗鄬꯸䚍 UN-CRKPAR

荈⸓鲰䐸䪊䲽 UN-CSCAN

歘㕃�崵ꆀ䎾欽玐䎸 UN-DRMEAS

荈⸓鴝続唬崵 UN-EDGEDTC

*40�����荈余轠ꛐ崵霚 UN-ISO2702

欽䨪ⴔ紩盗椚 UN-LEVMAN

$)%，4)%，/)%崵霚霃縨ㄤ㕃䕎歲，➑欽✵垷䬾ㄤ侨㶶䗎碛䊨⡲〵
♶⺫ゎ垷匣綘鳓器

UN-MCHD

$)%，4)%，/)%崵霚霃縨ㄤ㕃䕎歲，湱Ⱒꂁ縨〳 錠㕃邍⻊崵霚垷
匣5&451"5��


UN-PATCHD

鸑鵂2�%"4雩霆涸鸑⥌⼸雳 UN-QDAS

鵶鸑䚍� 覰暅鵶䱹 UN-BTADAPT

偽絁롖叻ㄤꝶ渹 UN-SKBSET

鲱⟝
㕃䕎〳錠⻊䨾剣涸⟉器霃縨⿺䱽ⵖ系统，炽䏞⧩涸鲮䰃，ꢖ⧩霃縨，崵ꆀ絕卓涸괃蒀霃縨，崵霚絕卓馄
ꣳ䧴劢馄ꣳ넞❭霃縨，鲮㝜⡙縨ㄤ⾓㣢⡙縨涸㕃⫸儑爙，霚낉力霃縨玐䎸

⺫䭍㸤侮涸⟉器霃縨⿺䱽ⵖ系统�荈⸓霃縨❭䏞ㄤ㼆嫱䏞�荈⸓崵ꆀ絶孒ծ⸖孒ㄤ䋒孒⾓汚�䩛⸓$)%�
4)%�/)%崵霚玐䎸�,JD崵ꆀ�霃縨ㄤ㶸⪰崵霚玐䎸�⟉器ꂁ縨涸霃㹁♸⥂㶸�ざ呔ⴼ㹁�	HP�OP�HP
�㕃
邍�넞紩䫣邍欰䧭器ㄤ綘鳓器կ♶銳㸝鄳�♶銳괄㢪涸1$

400/IMP-PACK2

⺫䭍㸤侮涸⟉器霃縨⿺䱽ⵖ系统�荈⸓霃縨❭䏞ㄤ㼆嫱䏞�荈⸓崵ꆀ絶孒ծ⸖孒ㄤ䋒孒⾓汚�䩛⸓$)%�
4)%�/)%崵霚玐䎸�,JD崵ꆀ�霃縨ㄤ㶸⪰崵霚玐䎸�⟉器ꂁ縨涸霃㹁♸⥂㶸�ざ呔ⴼ㹁�	HP�OP�HP
�㕃
邍�넞紩䫣邍欰䧭器ㄤ綘鳓器կ♶銳㸝鄳�♶銳괄㢪涸1$

400/IMP-PACK3

⺫䭍㸤侮涸⟉器霃縨⿺䱽ⵖ系统�荈⸓霃縨❭䏞ㄤ㼆嫱䏞�荈⸓崵ꆀ絶孒ծ⸖孒ㄤ䋒孒⾓汚�䩛⸓$)%�
4)%�/)%崵霚玐䎸�,JD崵ꆀ�霃縨ㄤ㶸⪰崵霚玐䎸�⟉器ꂁ縨涸霃㹁♸⥂㶸�ざ呔ⴼ㹁�	HP�OP�HP
�㕃
邍�넞紩䫣邍欰䧭器ㄤ綘鳓器կ♶銳㸝鄳�♶銳괄㢪涸1$

400/IMP-PACK4

⺫䭍㸤侮涸⟉器霃縨⿺䱽ⵖ系统，荈⸓霃縨❭䏞ㄤ㼆嫱䏞，荈⸓崵ꆀ絶孒ծ⸖孒ㄤ䋒孒⾓汚，䩛⸓
$)%，4)%，/)%崵霚玐䎸，,JD崵ꆀ，霃縨ㄤ㶸⪰崵霚玐䎸，⟉器ꂁ縨涸霃㹁♸⥂㶸，ざ呔ⴼ㹁HP�OP�
HP
，㕃邍，넞紩䫣邍欰䧭器ㄤ綘鳓器կ♶銳㸝鄳，♶銳괄㢪涸1$

9:歏⸓$/$䊨⡲〵����Y���NN�遤玐���Y���NN��剒㣐载蚚����LHꅾ㢕䚍�����NN�䌄䊨⡲〵꣡
⟝㸝鄳㶰��鲶$/$䊨⡲〵䱽ⵖ器կ�Ⰼ荈⸓$)%�4)%�/)%崵霚玐䎸�⯓鵳涸崵霚垷匣綘鳓器挿ⴁ⽰
崵կ                    

400/IMP-PACK5

㣪Ⱘㄤ㣪䭯

UN-VICE/210 UN-VICE/230UN-VICE/215 UN-VICE/220UN-VICE/210UN-VICE/210 UN-VICE/220UN-VICE/220 UN-VICE/230UN-VICE/230

A B C D

UN-STAND/960 UN-STAND/965UN-STAND/965UN-STAND/965 UN-AVS-150

A B

�〳絕ざ*.1�1"$,⢪欽

IMP-PACK5

IMP-PACK5

IMP-PACK2,3,4

IMP-PACK 5

IMP-PACK 5

*

*

*

*

*

Ⲹ䊨⡲〵

Ꞿ䅺呋ㅷ㣪䭯〵

㘗〿僈絈

IMP-PACK2,3,4*

UN-VGROOVE- CLAMP

UN-WIRE/105 UN-JOMFIX1

UN-AXLECHUCK UN-CLAMP/105 UN-CLAMP/115

UN-JOMFIX3

E F H

I J K

UN/VICE115

L

HH

标配

IMP-PACK2,3,4,5*

IMP-PACK 5*

UN-ESHI25 UN-ESHI1

UN-ESH1

UN-ESHI30 UN-ESHI125

UN-ESHI40 UN-ESHI15

UN-ESHI25UN-ESHI25

UN-ESHI40UN-ESHI40

A
D

C

D

B

IMP-PACK2,3,4

IMP-PACK5

IMP-PACK5

IMP-PACK5
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絶孒
ISO 6507 
ASTM E384, E92
JIS B 7725

HV0.001 | HV0.002 | HV0.003 | HV0.004 | HV0.005 | HV0.006 | HV0.007 | HV0.008 | HV0.009 

HV0.010 | HV0.015 | HV0.020 | HV0.025 | HV0.050 | HV0.1 | HV0.2 | HV0.3 | HV0.5 | HV1 | HV2 

HV2.5 | HV3 | HV4 | HV5 | HV10 | HV20 | HV25 | HV30

,JD�倗鄬꯸䚍 适用于所有维氏力值和标尺

⸖孒
ISO 4545
ASTM E92
JIS Z 2251

HK0.001 | HK0.003 | HK0.005 | HK0.01 | HK0.015 | HK0.02 | HK0.025 | HK0.05 | HK0.1 | HK0.2  

HK0.3 | HK0.5 | HK1 | HK2 | HK5

䋒孒
ISO 6506, 
ASTM E10
JIS Z 2243

HBW1/1kgf | HBW1/1.25kgf | HBW1/2.5kgf | HBW1/5kgf | HBW1/10kgf | HBW1/30kgf 

HBW2.5/6.25kgf | HBW2.5/7.8125kgf | HBW2.5/15.625kgf | HBW2.5/31.25kgf | HBW5/25kgf 

HBW5/31.25kgf 

炽䏞鲮䰃 根据ASTM E140, ISO 18265, GB/T 1172标准转换为其他硬度标尺

⸈鲿霚낉力 多个力传感器，力反馈控制，闭环系统
霚낉力� 1gf  – 31.25kgf

ぐ㘗〿涸霚낉力薴㔵 FALCON 401    5gf – 2kgf        

FALCON 402    1gf - 2kgf

FALCON 403    10gf - 10kgf

FALCON 404    1gf - 10kgf

FALCON 407    10gf - 31.25kgf

FALCON 408    1gf - 31.25kgf

霚낉力礵䏞 对所有试验力，精度<0.5%
⥂䭯时间霃縨 默认10秒，用户可自定义

炽䏞叻㽯

霚낉力

歏⸓鲮㝜 超高速转塔，6工位，2个压头工位，4个物镜工位
暟Ꞥ 5x, 10x, 20x, 50x,100x 长工作距离物镜
⾓㣢 ISO/ASTM标准认证压头可供选
湡Ꞥ 模拟目镜，15X放大倍率

电子目镜，15X放大倍率 （可选）
䶑⫸㣢 500万光学变焦系统（选配）

歏㶩禹絡 高品质嵌入式系统控制器，运行 I-TOUCH™ 固件

侨䱽禹絡 数控控制器（用于电动工作台）或工作台附件（IMP-PACK5）
㾓䍋  6.5”显示器，15”LCD显示器（IMP-PACK）
儑爙礵䏞 0.1 HV, HK, 0.5 HB

絡雦ⴔ區 测试次数，最大值，最小值，平均值，最大差值，标准偏差，随着新数据的产生而更新
炽䏞鲮䰃 洛氏，表面洛氏，维氏，布氏，努氏，里氏和抗拉强度
鲱⟝� I-TOUCH™ 固件，工作流系统和硬度计控制

IMPRESSIONS™  V2,工作流系统和设备控制（IMP-PACK)
侨䰘鳕ⴀ USB

侨䰘䱹〡 USB-2

䩧⽪劼 A4,A3 全彩激光打印机（选配）

⟉㐼㽯㼄 525 mm x 323 mm x 688 mm

⟉㐼ꅾꆀ 75 kg

〳㺂紵涸䊨⟝㽯㼄 150mm (H) x 170mm (D)

歏彂 100VAC - 240VAC, 50/60Hz, 单相
乼⡲庛䏞 10°C - 35°C

⸆桧 75W

梠㞯弪䏞 10% - 90%, 无凝结
㐾갉 < 70 db(A)

䌢錞

禹絡

鲮㝜

FEATURED BY

ADVANCED SOFTWARE APPLICATIONS

-

IMPRESSIONS v2 

28 29

技术侨
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CORPORATE HEADOFFICE.
INNOVATEST Europe BV.
MANUFAC, SALES & SERVICE.
Borgharenweg 140, 6222 AA Maastricht.
The Netherlands.
Phone: +31 43 3520060, Fax: +31 43 3631168.
E: info@innovatest-europe.com. 

DRAWN DATE:DRAWN BY:

PROPRIETARY INFORMATION.
THIS INFORMATION IS THE PROPERTY OF INNOVATECH-HOLDING 
BV.  ALL INFORMATION CONTAINED. HEREIN IS CONFIDENTIAL 
AND PROPRIETARY, AND IS NOT TO BE DISCLOSED TO OTHERS 
AND/OR USED WITHOUT THE WRITTEN PERMISSION OF 
INNOVATECH-HOLDING BV.

INNOVATEST Shanghai Co., Ltd
SALES & SERVICE CHINA & ASIA
Build 2, No.123, 1165 Nong Jindu Rd, 
South Metropolis Industrial Park
Minghang District, Sh, P.R. Ch, Zip code 201108
Phone: +86 21 60906200, Fax: +86 21 60912595
E: info@innovatest-shanghai.com

TECHNICAL BULLETIN

FALCON 400 MAIN TESTER

FALCON 500 FALCON 600

力传感器，闭环全自动，自由配
置、显微/宏观维氏、努氏和布氏
硬度计，带滚珠轴承的电动z轴。
请见宣传册B18F500/XX

多个力传感器，闭环全自动， 自由
配置，显微/宏观维氏、努氏和布氏
硬度计。带滚珠轴承的电动Z轴 。
请见宣传册B18F600/XX

FALCON 450

力传感器，闭环，显微/宏观维
氏，努氏&布氏硬度计,带可调
Z-轴的手轮 。
请见宣传册B18F450/XX

FALCON 5000

多个力传感器，闭环全自动，
8工位转塔，激光定位。
显微/宏观维氏，努氏&布氏
硬度计。测试头升降，工件位
置固定。
请见宣传册B18F5000/XX

www.innovatest-shanghai.com

产品或产品规格可能随着

新技术的出现以及研发的

深入而变化。

我们保留在没有事先通知

的情况下更改和修正产品

规格的权利。建议您联系我

们的销售部门获得最新的

产品信息。

宣传册B18F400/06/CH

© 版权所有, 2018

技术㕃紺 其它型号的
'"-$0/禹❡ㅷ

所有尺寸单位均为mm。实际工作高度或工件
的可容纳空间取决于选择的工作台及其附件。 

更多信息，请联系我们的销售部门。
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CORPORATE HEADOFFICE.
INNOVATEST Europe BV.
MANUFAC, SALES & SERVICE.
Borgharenweg 140, 6222 AA Maastricht.
The Netherlands.
Phone: +31 43 3520060, Fax: +31 43 3631168.
E: info@innovatest-europe.com. 

DRAWN DATE:DRAWN BY:

PROPRIETARY INFORMATION.
THIS INFORMATION IS THE PROPERTY OF INNOVATECH-HOLDING 
BV.  ALL INFORMATION CONTAINED. HEREIN IS CONFIDENTIAL 
AND PROPRIETARY, AND IS NOT TO BE DISCLOSED TO OTHERS 
AND/OR USED WITHOUT THE WRITTEN PERMISSION OF 
INNOVATECH-HOLDING BV.

INNOVATEST Shanghai Co., Ltd
SALES & SERVICE CHINA & ASIA
Build 2, No.123, 1165 Nong Jindu Rd, 
South Metropolis Industrial Park
Minghang District, Sh, P.R. Ch, Zip code 201108
Phone: +86 21 60906200, Fax: +86 21 60912595
E: info@innovatest-shanghai.com

TECHNICAL BULLETIN

FALCON 400 MAIN TESTER



2 3

⠛絡技术涸ꬠ倝���
'"-$0/� ����系佖鵳✫传统炽䏞崵霚倰岁，剣佪㖑嶊ꤑ✫崵霚鵂玐⚥涸➃⚹霴䊵կ⯓鵳涸力传感器䪮助ꅷ
欽✫䌄力反馈涸歏䱽闭环㔐騟系统，⢪䖤⟉器㖈䎾欽ぐ猫载蚚鵳遤崵霚傞，鿪腊蜦䖤⟁➃忘䠑涸礵䏞ծ〳 ꬑ
䚍ㄤꅾ㢕䚍կ

I-TOUCH™䱽ⵖ系统涸倝鲱⟝⸆腊，⯈雽鵳遤俒⟝㶸⪰ծ崵霚玐䎸霃縨ㄤ㶸⪰，♳♴ꣳ霃縨，炽䏞⧩鲮䰃，系
统霃縨，⛲〳⟄鵳遤刼⥝姻霃縨➢罜蜦䖤⠏葻ꅾ㢕䚍涸崵霚絕卓կ

FALCON 400

炽䏞叻㽯

絶孒  1gf - 31.25kgf*

⸖孒  1gf - 5kgf*

䋒孒  1 kgf - 31.25kgf*
 
  ��䨾剣叻㽯

多个力传感器，闭环力反馈加载系统，误差<0.5%

6工位碰撞保护转塔，2个压头工位，4个长工作距离物镜

模拟或电子目镜-通过目镜和摄像头可同时观测（压痕）

6.5”全彩工业触摸屏，联接I-TOUCH™ 固件

强大的嵌入式电子系统

500万像素，全高清，集成TTL相机系统（可选），IMPRESSIONS™ XT压痕测量和仪器控制软件

4种不同包装（可选）

大型CNC X-Y工作台（可选）

顶级可替换的机器外壳，防震ABS外罩

霚낉力薴㔵䒓遤⚌倝叻ⲥ
1gf 5gf 2kgf FALCON 401  31.25kgf

1gf                  2kgf FALCON 402   31.25kgf

1gf 10gf                    10kgf FALCON 403  31.25kgf

1gf                               10kgf FALCON 404  31.25kgf

1gf 10gf                                       FALCON 407  31.25kgf

1gf                 FALCON 408  31.25kgf

1

2

3

4

5

6

7

8

9

FALCON 600

0.1gf - 50kgf  *

1gf - 2kgf  *

1kgf – 62.5kgf  *

VICKERS

KNOOP

BRINELL

HARDNESS SCALES

Multi Load Cell, Closed Loop force application system, error <0.25%

18 Mega Pixel, 4K, full color integrated camera system

Large CNC X-Y stage 300 x 225mm, Z-axis with ball bearing spindle (standard)

Integrated system controller, i7 processor, Dual MSSD Raid system storage

Industrial 15" touch screen, option for second screen 15''  to 55'' or projector

Top-class replaceable body parts, shock proof ABS covers 

1

3

4

5

6

7

8

9

HIGHLIGHTS

6 position turret, 2 indenter positions, 4 LWD objectives installed (included)

Our vision, your future...

Turret collision detection and workpiece retraction safety system

2

10

603 10 kgf

1gf 611 62.5 kgf

603 10 kgf

10gf 10kgf

31.25kgf

* All scales

d

Dead weight systems

Electronically controlled
Force application

Load cell, closed loop, 
force feedback system

FORCE

TIME

TECHNOLOGY OF TODAY

2 3

炽䏞叻㽯炽䏞叻㽯

絶孒絶孒    

⸖孒⸖孒    

䋒孒䋒孒    

    

d

砝码加载系统

传感器加载系统

力传感器，闭环，力反馈系统

力值

时间

现代技术

❭挿



4 544 55

㢴⚡力传感器，
忎棟鲶䪬，
力加载劼匬

4 5

Z鲶礵㺙獴⸓

杝暵涸劼㐼絕匬
㗏炽䎇⚂㘌湬㸝鄳涸⾓㣢㼆✵蜦䖤㸤繠㼆獦涸⾓汚ꬋ䌢ꅾ銳կ�
FALCON  400涸150mm x 170mm载暟〵，兜麑鷓欽✵䌢錞涸넞紩崵霚⟣⸉կ

无限
倝
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6䊨⡙鲮㝜僽䨾剣40�系涸叻ꂁ，〳 㸝鄳絶孒ծ⸖孒ծ䋒孒1mm&2.5mm⾓
㣢կ歏⸓鲮㝜涸礵㺙劼唒絕匬㹊梡✫넞鸟ծ㸝涸㹁⡙，⾓㣢䊨⡙ㄤ暟Ꞥ䊨⡙
涸ⴗ䰃僽荈⸓崵霚涸♧鿈ⴔկ鲮㝜䲿⣘剒㢴6⚡䊨⡙，⺫䭍剒㢴2⚡⾓㣢䊨⡙ㄤ
�⚡暟Ꞥ䊨⡙，忘駈崵霚涸䨾剣佞㣐⦔桧կ

�䊨⡙礵㺙鲮㝜1

FALCON400〳⟄䵨载歏㶩湡Ꞥ，⛲〳⟄倰⤑刿䰃䧭垷䬾湡Ꞥ欽✵侅㷖灇瑕կ⛲
〳ず傞㸝鄳⚙⚡湡Ꞥկ
欽✵儑爙崵ꆀ涸䶑⫸㣢⺫ゎ㖈鷥ꂁ涸*MP IMPRESSIONS™鲱⟝系统⚥կ⚹䶑
⫸㣢霃雦涸渷匣，〳 ⟄饰ⵌ㼽ծ姺䠑㢪䰀㗁䧴䶑⫸㣢ꝡ⡙涸⡲欽կ

垷䬾湡Ꞥ䧴歏㶩湡Ꞥㄤⰻ縨䶑⫸㣢

⚹姺䊨⟝ㄤ鲮㝜涸焥中，鲮㝜剣鵂载⥂䫡⸆腊կ㔔姼，炽䏞雦ㄤ䊨⟝鿪♶⠔
「ⵌ⟣⡦䰀⠟կ

焥中⥂䫡3

2

FALCON40�䵨载✫〳靈蒜䩛⸓䊨⡲〵，载蚚腊力鴪60kg䧴���LH，ꬋ䌢鷓ざ皍
⽀䘯鸟涸⽀妃崵霚⟣⸉կ霪系鵮〳⟄鷥ꂁ歏⸓XY䊨⡲〵կIMPRESSIONS™䱽ⵖ
鲱⟝䭆剣䖎㢴⠏馊涸⸆腊，㥵⽀挿崵霚ⵌ⯓鵳涸崵霚կⰻ縨끮⸓器剒㢴〳
⟄㹊梡�鲶䱽ⵖ㹁⡙կ

䩛⸓ㄤ歏⸓XY�䊨⡲〵4

5 ���Ⰼ䕙넞幡鍘䷫㾓�*�506$)˳  ��
6

馄馊现剣技术

䨾剣涸䱽ⵖㄤ乼⡲玐䎸鿪〳⟄㖈霪䕙蒀넞幡鍘䷫㾓♳乼⡲կ鍘䷫㾓佞㖈呱♳，
儑爙器剣兰腊㕃䕎欽䨪歲GUI，⢪欽抳崞，呏䰘乼⡲罏涸⢪欽⛴䟗，〳 ⟄佞㖈
劼器涸䊩⣩䧴〸⣩կ儑爙器涸錭䏞靈蒜⸆腊，♶雿僽用满鵮僽䎂佞，鿪腊㢅✵椚
䟝涸錜崵ㄤ乼⡲錭䏞կ

䫒䰀⠟涸ABS劼器㢪㡲，⢪㗏㔿涸劼卹腊䪬「剒䜌⸌涸环㞯կ㢪㡲〳⟄剣佪
鼙⯝⟉器ⰻ鿈礵䏞鿈⟝涸䰀㗁，⢪鵯❈鿈⟝䱹♴勻涸㢴䎃ⰻ㢅✵♧⚡葻㥩涸䊨
⡲朐䙖կ⽰⢪䊨⟝䱈衅⛲♶⠔❡欰⳾汚䧴䱈怚，㥵卓銳刿䰃㢪㡲，㼜⠔ꬋ䌢倰
⤑ծ絑崸կ

ABS㢪㡲

1

2

3

4

6

5

猰技��
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FEATURED BY

ADVANCED SOFTWARE APPLICATIONS

-

IMPRESSIONS v2 

倝涸鲱⟝⸆腊
I-TOUCH™鲱⟝鸑鵂Ⱖ兰腊⻊涸㢴猫崵霚侨霃㹁，㥵崵霚ծ霃縨ծ崵霚玐䎸涸㶸⪰ㄤ霃㹁ծ统雦
䱽ⵖ���⢪䖤⟉器乼⡲㽍⚹皍⤑կ侨䰘鳕ⴀծ⽀⚡侨䰘䧴䪠ꆀ侨䰘，㖲〳♧ꝶ乼⡲㸤䧭䧴崵ꆀた歋
劼器荈⸓㸤䧭կ䧴罏㖈崵霚㸤䧭た荈⸓⥂㶸ⵌ6渹⛲〳⟄鸑鵂侨䰘絁传鳕ⵌ歏腰♳，ⱄ欽ExceM
㼋Ⰶ䧴鵳♧姿ⴔ區侨䰘կ

Ⱖ➭넞紩⸆腊剣侨䰘统雦ⴔ區，崵ꆀ⳾ծ⳼䧴椕䕎䊨⟝涸刼⥝姻⸆腊，呏䰘ASTM E140ㄤ
ISO18625 叻ⲥ鲮䰃䧭峫孒ծ䋒孒䧴䫒䬘䔂䏞涸炽䏞կ

鍘䷫㾓〳⟄僽〳靈蒜錠錭涸呱鍘䷫㾓⛲〳⟄僽䅺Ⰶ㖈劼器呥卹♳涸鍘䷫㾓կ♶盗䙦呋，乼⡲
匣鿪剣♧⚡㗏㹊涸ꜥ呥卹կ

8 9

乼⡲⤑䰦

	 超限	 	 正确的转塔位置 	 测试数据概览 	 输出功能1 2 3 4

CSV

XLS

TXT

CSV

XLS

TXT

I-TOUCH
先进的软件应用程序
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EVALUATION
AUTOMATIC IMAGE

3

4

Too bright OK Too dark

Irregular surface Regular surface Poor surface

偽䩛⸓㹁⡙，IMPRESSIONS™鲱⟝礵烁涸崵ꆀ皾岁〳㖈♶⯕徾䧴剣ⴢ⠟涸邍㼆⾓汚鵳遤唬崵，䎇
呏䰘叻ⲥ崵ꆀ⾓汚涸湱Ⱒ㽯㼄կ〳 ⴗ䰃ⵌ䩛⸓�崵ꆀ垷䒭♴，鸑鵂鍘䷫㾓䍋䧴롖叻勻靈侮崵ꆀ�絕卓կ崵
ꆀ絁〳⟄䕙蒀叻爙➢罜♸霚呋邍䕎䧭瑲ⴀ㼆嫱կ慨崞⾓汚荈⸓唬崵⸆腊〳⟄烁⥂崵ꆀ㖈㼆獦䚍♳
痗ざ湱Ⱒ叻ⲥկ䨾剣炽䏞⧩〳�呏䰘*SO 18265,ISO 50150,ASTM E140鲮䰃⚹Ⱖ�㸐叻㽯կ

自动测量2

偽雿䝠䟝唬崵➊⛎
䧮⟌鿪〳⟄⨞ⵌ�����

1

1

照明设置设置

偽雿霚呋邍餘ꆀ㥵⡦，偽雿㖈霚呋♳涸ㆭ⚡⡙縨，偽雿➊⛎勞俱ꛩ，焫⻊ざꆄ，ꞈ 㽻䧴ꤲ櫘瘝，�
IMPRESSIONS™  鲱⟝涸荈⸓撑僈⸆腊鿪腊荈⸓靈蒜ⴀ䜄䔲涸撑僈կ嫦⚡崵霚涸㼆嫱䏞ծ❭䏞ㄤ玐䎸
瘝侨，鿪〳⟄荈⸓霃縨䧴鵳遤䩛⸓䱽ⵖ，幡兠䏞⛲〳㖈곫霃崵霚玐䎸傞♧䎇霃縨կ

㢕勇礵絈涸皾岁⢪䖤㼆♶ず涸勞俱，欨荛邍ⴢ⠟ծ「䰀涸勞俱鿪腊烁
⥂崵ꆀ⧩涸ꅾ㢕䚍�կ

3

4 礵絈涸㕃⫸唬崵

2

3

自动图像

FALCON 600

0.1gf - 50kgf  *

1gf - 2kgf  *

1kgf – 62.5kgf  *

VICKERS

KNOOP

BRINELL

HARDNESS SCALES

Multi Load Cell, Closed Loop force application system, error <0.25%

18 Mega Pixel, 4K, full color integrated camera system

Large CNC X-Y stage 300 x 225mm, Z-axis with ball bearing spindle (standard)

Integrated system controller, i7 processor, Dual MSSD Raid system storage

Industrial 15" touch screen, option for second screen 15''  to 55'' or projector

Top-class replaceable body parts, shock proof ABS covers 

1

3

4

5

6

7

8

9

HIGHLIGHTS

6 position turret, 2 indenter positions, 4 LWD objectives installed (included)

Our vision, your future...

Turret collision detection and workpiece retraction safety system

2

10

603 10 kgf

1gf 611 62.5 kgf

603 10 kgf

10gf 10kgf

31.25kgf

* All scales

d

Dead weight systems

Electronically controlled
Force application

Load cell, closed loop, 
force feedback system

FORCE

TIME

TECHNOLOGY OF TODAY

崵ꆀ

㣖❭

♶錞ⴭ邍

鷓⚥

錞ⴭ邍

㣖冝

♶⯕徾邍
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FALCON 600

0.1gf - 50kgf  *

1gf - 2kgf  *

1kgf – 62.5kgf  *

VICKERS

KNOOP

BRINELL

HARDNESS SCALES

Multi Load Cell, Closed Loop force application system, error <0.25%

18 Mega Pixel, 4K, full color integrated camera system

Large CNC X-Y stage 300 x 225mm, Z-axis with ball bearing spindle (standard)

Integrated system controller, i7 processor, Dual MSSD Raid system storage

Industrial 15" touch screen, option for second screen 15''  to 55'' or projector

Top-class replaceable body parts, shock proof ABS covers 

1

3

4

5

6

7

8

9

HIGHLIGHTS

6 position turret, 2 indenter positions, 4 LWD objectives installed (included)

Our vision, your future...

Turret collision detection and workpiece retraction safety system

2

10

603 10 kgf

1gf 611 62.5 kgf

603 10 kgf

10gf 10kgf

31.25kgf

* All scales

d

Dead weight systems

Electronically controlled
Force application

Load cell, closed loop, 
force feedback system

FORCE

TIME

TECHNOLOGY OF TODAY

⾓汚崵ꆀ系统，➿邍满㼆崵ꆀ荈⸓⻊涸銳宠，鸑䌢⠶ꥥ罜勻涸僽㼆⢪欽罏㖈⟉器霃縨ㄤ乼⡲♳鿪刿⚹넞紩
ㄤ㢕勇涸䪮助銳宠կ䩧灶鵯⚡㠗㘠，IMPRESSIONS™� XT〳鷥崵ꆀ系统荝力✵皍⽀⤑䰦涸乼⡲，㼆ⴲ㷖罏皍
⽀僒欽կ

㼆ⴲ㷖罏皍⽀僒㷖，ず傞⛲腊忘駈⚁⚌欽䨪㼆炽䏞崵霚涸ぐ猫⚁⚌⸆腊銳宠կIMPRESSIONS™崵ꆀ系统痗ざ
ISO, ASTM ㄤ JIS涸叻ⲥ，腊刿㥩㖑鵳遤儑䗎絶孒ծ㸪錜絶孒ծ⸖孒ㄤ䋒孒炽䏞霚낉կ

IMP-3ゎ♧⚡9鲶侨儑⼪ⴔ㽯，㼜䎂〵涸獴⸓⡙縨传鳕ⵌIMPRESSIONS™ 

IMP-4ゎ⚙⚡侨儑䗎ⴔ㣢，㼜䎂〵涸獴⸓⡙縨传鳕ⵌIMPRESSIONS™

2

䩛⸓䧴荈⸓崵ꆀ絶孒�⸖孒ㄤ䋒孒⾓汚涸IMPRESSIONS™鲱⟝，⺫ゎ⾓汚綫佞⸆腊，荈⸓靈⯕⸆腊
⺫ゎ���������������������������������                                                      
넞䚍腊涸系统䱽ⵖ器，䌄USB, HDMI, RS-232, WLAN, LAN鵶䱹器կ䊨⚌DVI/HDMI歏㺂鍘䷫㾓，偽絁롖叻
ㄤꝶ渹ծ500♰⫸稇넞幡䊨⚌CCD湱劼，歏綈瘝կ
鲱⟝⺫䭍⟉器涸霃縨ㄤ䱽ⵖ系统，荈⸓❭䏞ㄤ㼆嫱䏞撑僈霃縨，絶孒ծ⸖孒ㄤ䋒孒⾓汚荈⸓崵
ꆀ系统，䩛⸓CHD, SHD, NHD崵霚，Kic崵ꆀ，崵霚玐䎸涸霃縨ㄤ㶸⪰，崵霚⸆腊涸霃縨ㄤ㶸⪰，ざ呔
go/no go，㕃邍，䌄綘鳓⸆腊涸䫣デ欰䧭器կ
偽㸝鄳，偽괄㢪涸PCկ

1

荈⸓⾓汚

选择你自己的压痕测量系统

叻ꂁ

XY歏⸓CNC䊨⡲〵，237x188mm�獴⸓騄猌100x100mm ，〳 䪬ꅾ100kg�ꅾ㢕䚍�0,003mm䌄䊨⡲〵
꣡⟝㸝鄳㶰，3鲶CNC䊨⡲〵䱽ⵖկ�Ⰼ荈⸓CHD, SHD, NHD崵霚玐䎸，⯓鵳涸崵霚垷匣綘鳓器，挿ⴁ
獴⸓⡙縨，挿ⴁ⽰崵կ偽㸝鄳，偽괄㢪涸PCկ

3

1313

叻ꂁ (IMP-PACK2) 

⼮紩ꂁ縨�(IMP-PACK3 & IMP-PACK4)

넞紩ꂁ縨 (IMP-PACK5)

崵ꆀ
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1

6

The IMPRESSIONS pattern editor allows the user to create any number of test patterns with a large 
number of variable settings. Create test patterns with great precision and freedom. Verify the settings 
in the preview mode. Drag & drop patterns from one test sample to the other test sample. Live vision 

test results overview and print out. An important function for later sample analyses.

1

hehe IMPRESSIONSIMPRESSIONS ppaatttteerrnn ediedittoror allalloowwss thethe
numbernumber ofof vvaarriableiable settingsettingss.. CCrreeaattee ttestest ppaatt

thethe pprrevieweview modmodee.. DDrragag && ddrropop ppaatttteerrnsns

est est rresults esults oovveerrview and pview and prriinnt out outt. . AAn impon impo

呏䰘叻ⲥ錞㹁鵳遤錞薴⻊涸$)%�4)%�/)%崵霚կ霪崵
霚傁〳㖈儑䗎㕃⫸♴，⛲� 〳㖈Ⰼ兞㕃⫸♴湬䱹䒓㨤崵
霚կ〳 ⽀杝⚹�/)%崵霚霃縨괄㢪涸炽䏞呍䗱挿կ

䭽撑叻�ⲥ，⚹✫烁⥂崵霚姻烁鵳遤，崵霚挿涸ꢂ�騄⠔䭽
撑剒㼭騄猌荈⸓霃縨կ溁傞崵霚垷䒭㖈㸤䧭䨾剣⾓汚
た，⠔荈⸓䒓㨤崵ꆀ，䔲炽䏞⧩鴪ⵌ霃縨♴ꣳた，崵霚
䎸⠔荈�⸓⨢姺կ

Ⰼ荈⸓䧴鸑鵂롖叻涸挿ⴁ勻霋ⵆ霚呋鴝続涸䪮助，剣⸔�✵
$)%崵霚䧴Ⱖ㸐崵霚垷䒭⚥涸饰㨤⡙縨烁㹁կ

姼䎾欽玐䎸〳㼆♧⚡霚呋涸侮⚡䧴鿈ⴔ⼓㚖鲰䐸鵳遤䪊�䲽կ
⢪欽姼⸆腊傞，⢪欽暟Ꞥ䧴馄䘯鸟涸Ⰼ兞綫佞䶑⫸�㣢կ
系统⠔䪊䲽䊺歲㹁涸侮⚡鲰䐸䎇㼜䨾剣湱Ⱒ侨䰘⪰� 㶸㖈
崵霚玐䎸⚥կꥥた，㼜䊺㹁侨ꆀ涸崵霚挿綘玐ⵌ暵㹁� 玐䎸
⚥，䧴㼜崵霚挿霃縨✵騄猌鴝続♧㹁騄猌涸⡙縨կ
鵯� 妴⯓鵳涸⸆腊腊㢿⢪炽䏞崵霚玐䎸Ⰼ荈⸓㖑鵳遤կ絕
ざ� ⢪欽�%䧴�%炽䏞ⴔ䋒⸆腊，⠏挿刿⚹僈儑，⽰〳䖤ⵌ
炽�䏞ⴔ䋒�䎂㕃կ

*.13&44*0/4˳�垷匣綘鳓器〳⣘㹐䨪ⵄ�欽㢴猫♶ず涸霃
縨勻倝䒊⟣䠑侨ꆀ涸崵�霚垷䒭կ倝䒊崵霚垷䒭刿⚹礵烁⛲
刿⚹倰�⤑կ
㖈곫錢垷䒭♴，〳 崹錢㢴猫乼⡲霃縨，〳 ➢♧⚡霚呋♳䬯ծ
佞崵霚垷䒭ⵌ〥♧⚡�霚呋♳կ㛇✵〳」搋Ⰼ兞䶑⫸㣢涸梡
㖞錠�錣䪮助，Ⰼ兞錠㕃〳鲽僒蜦䖤，偽㕃⫸�䭨䱹կ
㖈ず♧⚡崵霚⟣⸉⚥，〳 ⟄幊ざ⢪�欽♶ず涸崵霚垷匣欨荛
〳⟄䎾欽♶ず涸� 力⧩，䎇⢪➭⟌Ⰼ荈⸓鵘遤կ䨾剣崵霚挿�
鿪〳⽀杝㹁⛐䧴呏䰘欽䨪侨㹁⛐կ
鵯⚡� 叻皊㼜⠔㖈崵霚絕卓邍⚥䧴崵霚絕卓� 곫錢⚥儑
爙，䎇腊㢿湬䱹䩧⽪，鵯㼆✵⛓�た涸霚呋ⴔ區ꬋ䌢ꅾ銳կ

䫣デ欰䧭器涸崵霚䫣デ荈㹁⛐⸆腊，⢪�
欽䨪〳⟄㖈䫣デ⚥幑加Ⱆ霫絈⥌䜂
ㄤⰖ-0(0，⛲〳呏䰘銳㼆崵霚絕�
卓ծ㕃邍ㄤ⾓汚㕃晙瘝ⰻ㺂鵳遤䱗晜䋒�
㽷կ䨾剣䫣デ〳⟄鸑鵂♸⟉器鵶䱹涸慨�
⯕䩧⽪劼鷥ꂁ湬䱹䩧⽪ⴀ勻կ⛲〳⟄
鳕ⴀⵌ$47俒咓，.4� PDF鲱⟝䧴Ⱖ㸐�
痦♲倰餘ꆀ䱽ⵖ鲱⟝կ

IMPRESSIONS™ 鲱⟝⚥鵯고倰⤑㹊欽�涸
⸆腊〳⟄湬䱹㼆錠곸⼓㚖鵳遤䨔㾓կ
鵮〳㼆䨔㥩涸㕃⫸鵳遤㢊岤䎇⪰㶸，
⛲�〳⟄㼜➭⟌磨餤ⵌ䫣デ欰䧭器⚥⨞
鵳�♧姿涸㢅椚կ

CHD, SHD, NHD

边缘检测

自动轮廓扫描 报告生成器

测试模板

快照功能

压痕测量软件

14 15

1

2

3

4

5

6
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1

6

The IMPRESSIONS pattern editor allows the user to create any number of test patterns with a large 
number of variable settings. Create test patterns with great precision and freedom. Verify the settings 
in the preview mode. Drag & drop patterns from one test sample to the other test sample. Live vision 

test results overview and print out. An important function for later sample analyses.

1

hehe IMPRESSIONSIMPRESSIONS ppaatttteerrnn ediedittoror allalloowwss thethe
numbernumber ofof vvaarriableiable settingsettingss.. CCrreeaattee ttestest ppaatt

thethe pprrevieweview modmodee.. DDrragag && ddrropop ppaatttteerrnsns

est est rresults esults oovveerrview and pview and prriinnt out outt. . AAn impon impo

针对需要更深入了解材料特性和希望对材料断裂和疲劳 
进行研究的客户，可使用Kic对裂纹生成进行预测（测量）。
软件支持试样负载情况下对试样表面裂纹进行检测，有两
种方法可选：Palmqvist或垂直/径向的断裂韧性。

对于重复任务，可利用IMPRESSIONS™ 软件设置并储存自定
义测试程序。对于每个测试任务，均可新建一个“工作表”。所
有测试程序的具体参数，如硬度标尺、试验力、保荷时间、测
试模板、硬度转换和报告模板等都储存在同一程序中。

欽䨪荈㹁⛐玐䎸8

Kic�断裂韧性7

僽涸䧮⟌〳⟄⨞ⵌ���
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POSSIBILITIESPOSSIBILITIES

FALCON 400鸑䌢欽✵菔瑟菔㣔ㄤ导鲨䊨⚌ծ涸勞俱ծ鿈⟝䧴絆⟝崵霚，㹊낉㹔呋ㅷ霉⠮䧴넞
紩涸崵霚⟣⸉կ⸓ㄤ䰀㗁㢪㡲〳⟄⥂䫡鵯〵杝暵涸儑䗎�㸪錜絶孒炽䏞雦ⰻ鿈涸넞礵
㺙鿈⟝կ

偽ꣳ
〳腊䚍
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UN-STAND/960     71 x 75 x 80 cm

UN-STAND/965     150 x 75 x 80 cm

20

D E F G

H

A
25 mm

30 mm

40 mm

B

C

D

A

4

A B

C D

E

J

F

G H

I

K L

            x 5                            x 10   x 20                   x 50               x 100

工作台

展柜

A

B

C

3 压头2 物镜

4 目镜

测试台5

1

8

A B

5

A B C D

I J K

㣪具和㣪持56

9 隔振平台

Ꞿ嵌样品㣪持台7

配置缩略图，标准配件以及选配附件

 此页并非显示所有附件。全部信息请见订货信息页。

• 坚固的展柜
• 推拉抽屉，轴承导轨，最大承重100kg，橡胶防滑垫
• 配锁桌柜，高度300mm 
• 可调支脚，（+/-50mm高度调整范围，
 可调至符合人体工学的工作位置）
• 材料为耐腐蚀的镀锌钢外加RAL粉末涂层
• 最大承重400kg
• 顶板由厚度50mm的胶合板和厚度1.5mm的防腐 
 蚀塑料层组成，边缘则由抗震的厚度3mm的ABS抗 
 震材料制成
• 满足工业质量要求，适用于车间和实验室

 专为硬度计设计， 喷有INNOVATEST®定制的  
 RAL 色彩，与硬度计融为一体 。

䧭㽠䝠涸
剒⢕崵霚絕卓
请使用我们严格设计的展柜

꣡⟝    FALCON 400
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FEATURED BY

ADVANCED SOFTWARE APPLICATIONS

-

IMPRESSIONS v2 

絶孒�儑䗎炽䏞雦, 5gf - 2kgf FALCON 401

絶孒�儑䗎炽䏞雦, 1gf - 2kgf FALCON 402

絶孒�儑䗎炽䏞雦, 10gf - 10kgf FALCON 403

絶孒�儑䗎炽䏞雦, 1gf - 10kgf FALCON 404

絶孒�儑䗎炽䏞雦, 10gf - 31.25kgf FALCON 407

絶孒�儑䗎炽䏞雦, 1gf - 31.25kgf FALCON 408

痦✳⾓㣢䊨⡙�鍘⸓器，䊨⾊곫鄳 FALCON/IP2

安装前的校准，处理费用及海运和空运的包装费 P&PSEAPACK10

FALCON 400
絶孒�儑䗎炽䏞雦絶孒�儑䗎炽䏞雦

絶孒�儑䗎炽䏞雦絶孒�儑䗎炽䏞雦

絶孒�儑䗎炽䏞雦絶孒�儑䗎炽䏞雦

絶孒�儑䗎炽䏞雦絶孒�儑䗎炽䏞雦

絶孒�儑䗎炽䏞雦絶孒�儑䗎炽䏞雦

絶孒�儑䗎炽䏞雦絶孒�儑䗎炽䏞雦

FALCON 400FALCON 400

湡Ꞥ 歏㶩湡Ꞥ，��Y佞㣐⦔桧 AS-EYEPIECE/03

垷䬾湡Ꞥ，��Y佞㣐⦔桧 AS-EYEPIECE/04

暟Ꞥ �Y䊨⡲騄猌暟Ꞥ BM-05-0001

��Y�䊨⡲騄猌暟Ꞥ BM-05-0002

��Y�䊨⡲騄猌暟Ꞥ BM-05-0003

��Y�䊨⡲騄猌暟Ꞥ BM-05-0004

���Y�䊨⡲騄猌暟Ꞥ BM-05-0005

⾓㣢 䋒孒�NN⾓㣢�ゎ♧⚡炽餘ざꆄ椕���NN�䌄*40�"45.雩霆霆⛼ IN/7001

䋒孒���NN⾓㣢�ゎ♧⚡炽餘ざꆄ椕���NN�䌄*40�"45.雩霆霆⛼ IN/7006

䋒孒�NN⾓㣢�ゎ♧⚡炽餘ざꆄ椕���NN�䌄*40�"45.雩霆霆⛼ IN/7011

儑䗎絶孒⾓㣢���NN�䌄*40�"45.雩霆霆⛼ IN/8105

⸖孒⾓㣢���NN�䌄*40�"45.雩霆霆⛼ IN/8205

䊨⡲〵 䩛⸓9�:䊨⡲〵，䌄垷䬾⼪ⴔ㽯，���Y���NN�，遤玐����Y��NN�ⵠ䏞
����NN�剒㣐载蚚��LH

UN-XYSTAGE/115

䩛⸓9�:䊨⡲〵，䌄垷䬾⼪ⴔ㽯，���Y���NN�，遤玐����Y��NN�ⵠ䏞�
����NN�剒㣐载蚚���LH

UN-XYSTAGE/120

㔿㹁邔㤛 CM-08-0003

侨㶶⼪ⴔ㽯，鷓ざ涸䊨⡲〵�，遤玐����NN�ⴔ鳹桧������NN IMP-DIGMIC

歏綈♸歏⸓䊨⡲〵
涸㸝鄳ㄤ鵶䱹

ꝉ稒岁Ⱎ UN-XYZ BUSH40

ꝉ环㸝鄳匣 UN-XYZ30FP40-42

ⰻ縨歏絁ㄤ䱹㣢涸�鲶䅺Ⰶ䒭䊨⡲〵끮⸓，⺫ゎ㖈*.1ꂁ縨⚥ IMP-XTDRIVER

崵霚〵 䎂霚〵ħ��NN AS3000-19-04

䎂霚〵ħ��NN UN-TESTTABLE/002

䌄佅卹涸7㘗霚〵��Y��Y��NN�	-Y#Y)
 UN-VBLOCK404050

1

2

3

4

A

B

A

22 23

嘲䕎霚〵��Y���Y���NN�����NN UN-CROSSBLOCK01

7㘗〵�·��NN�����NN UN-ANVIL/005

7㘗〵�·��NN�������NN UN-ANVIL/006

㕐叙䕎7〵����NN UN-CVANVIL680

㕐叙䕎7〵������NN UN-CVANVIL50200

䎂霚〵���Y���NN�7㘗坵���NN�㺈���NN�帿 UN-TESTTABLE/040

㼭㽯㼄7㘗〵����NN�，銳ꂁ縨䏀匣銳䩛⸓�荈⸓9�:䊨⡲〵 UN-ANVILSV/105

㣐㽯㼄7㘗〵������NN�，銳ꂁ縨䏀匣銳䩛⸓�荈⸓�9�:䊨⡲〵 UN-ANVILLV/106

鷓欽✵7㘗〵VO�BOWJMTW����������涸䏀匣 UN-VANVILBASEPL

㣪Ⱘㄤ㣪䭯 礵㺙㣪，〡㺈䏞��NN，䒓〡��NN UN-VICE/210

礵㺙㣪，〡㺈䏞��NN，䒓〡��NN UN-VICE/215

礵㺙㣪，〡㺈䏞��NN，䒓〡��NN UN-VICE/220

礵㺙㣪，〡㺈䏞��NN，䒓〡���NN UN-VICE/230

㕐鲶㣪，湬䖈�����NN UN-AXLECHUCK

♰腊㣪稒ㄤ靈䎂鄳縨 UN-CLAMP/105

謭晙㣪䭯 UN-CLAMP/115

鷓欽✵鳅㼭㕐䕎鿈⟝涸7㘗坵㣪，湬䖈�����NN UN-VGROOVE- CLAMP

絁勞䊨⟝湬䖈�������NN
崵霚㣪Ⱘ UN-WIRE/105

+PNJOZ㣪Ⱘ，⽀䊨⡙，〳 䘯鸟刿䰃 UN-JOMFIX1

+PNJOZ㣪Ⱘ，♲䊨⡙，〳 䘯鸟刿䰃 UN-JOMFIX3

㼭鿈⟝㣪䭯，㺈䏞��NN，䒓〡��NN，荈㢕⡙ UN-VICE/115

Ꞿ䅺呋ㅷ㣪䭯〵 ⽀呋ㅷ㣪䭯器，欽✵⽀⚡呋ㅷ，湬䖈��NN�� UN-ESH1

ⰻ䅺㣪环，湬䖈��NN UN-ESHI25

ⰻ䅺㣪环，湬䖈��NN UN-ESHI30

ⰻ䅺㣪环，湬䖈��NN UN-ESHI40

ⰻ䅺㣪环� UN-ESHI1

ⰻ䅺㣪环����� UN-ESHI125

ⰻ䅺㣪环�� UN-ESHI15

B

C

401, 402, 
403, 404

407, 408

㘗〿僈絈

6

D

E

A

B

C

D

E

F

H

I

J

F

H

I

J

K

A

B

C

D

7

K

L

附件

标配

标配

标配

标配

标配

5 A

B

C
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�㾝厷 䊨⡲㾝厷，䌄䬄㾇，㽯㼄���Y��Y��DN UN-STAND/960

䊨⡲㾝厷，䌄䬄㾇，㽯㼄���Y��Y��DN UN-STAND/965

嵳鵘⺫鄳渱，欽✵������� PACK/100

嵳鵘⺫鄳渱，欽✵��� PACK/200

ꥬ䮷䎂〵 鄄⸓Ⲹ䮷ꥬ猌䎂〵 UN-AVS-150

䩧⽪劼 慨⯕䩧⽪劼 UN-PRINT

⟉器㢪縟 劼器縟����Y���Y���NN UN-COVER1

ISO/ASTM 雩霆 䋒孒湬䱹ㄤꢂ䱹낉霆�吥ⲥㄤ雩霆，黽䗄*40���"45.�/"%$"1叻ⲥկ⺫䭍湬䱹
霚낉力ㄤ帿䏞낉霆䫣デ，劼器忕た䫣デ，ꢂ䱹낉霆䫣デ㗌靀侨，(3�3䫣デ，
鷥䭊涸嫦⚡䌢錞叻㽯涸㔿㹁餩欽

CALCEFRDW/1B

絶孒湬䱹ㄤꢂ䱹낉霆�吥ⲥㄤ雩霆，黽䗄*40���"45.�/"%$"1叻ⲥկ⺫䭍湬䱹
霚낉力ㄤ帿䏞낉霆䫣デ，劼器忕た䫣デ，ꢂ䱹낉霆䫣デ㗌靀侨，(3�3䫣デ，
鷥䭊涸嫦⚡䌢錞叻㽯涸㔿㹁餩欽

CALCEFRDW/1V

⸖孒湬䱹ㄤꢂ䱹낉霆�吥ⲥㄤ雩霆，黽䗄*40���"45.�/"%$"1叻ⲥկ⺫䭍湬䱹
霚낉力ㄤ帿䏞낉霆䫣デ，劼器忕た䫣デ，ꢂ䱹낉霆䫣デ㗌靀侨，(3�3䫣デ，
鷥䭊涸嫦⚡䌢錞叻㽯涸㔿㹁餩欽

CALCEFRDW/1K

8

9
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꣡⟝
湡Ꞥ

AS-EYEPIECE/03

AS-EYEPIECE/04

AS-EYEPIECE/03AS-EYEPIECE/03

20x 长工作距离物镜

5x 长工作距离物镜

10x 长工作距离物镜

50x 长工作距离物镜

100x 长工作距离物镜

1mm 硬质合金球 Ø3mm

2.5mm 硬质合金球 Ø3mm 显微维氏压头 Ø3mm

A

2.5mm 2.5mm 显微维氏压头 显微维氏压头 

显微努氏压头 Ø3mm

C
显微努氏压头 显微努氏压头 

CC

B

A

B

A

B

5mm 硬质合金球 Ø3mm

BB

暟Ꞥ

⾓㣢

䊨⡲〵

UN-XYSTAGE/115
UN-XYSTAGE/120

A

崵霚〵

UN-TESTTABLE/002AS3000-19-04 UN-VBLOCK404050

A B C

UN-CROSSBLOCK01

D

UN-ANVIL/005 UN-ANVIL/006

E F

UN-CVANVIL680
UN-CVANVIL50200

H

UN-ANVILSV/106 UN-VANVILBASEPL

UN-ANVILSV/105

I

J K

UN-CROSSBLOCK01UN-CROSSBLOCK01
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㾝厷

鲱⟝
꣡加鲱⟝ ➑鷓欽歏⸓䊨⡲〵⯓鵳涸�鲶翫⸓ㄤ鲱⟝ UN-TESTPAT01

⯓鵳涸�鲶㗂叻ㄤ⾓㣢荈⸓綫鵳垷匣，���$)%�4)%�/)%�ㄤ鴝続唬崵
➑佅䭯䩛⸓ㄤ侨㶶⼪ⴔ㽯

UN-TESTPAT02

,JD倗鄬꯸䚍唬崵，1BMNRWJTU岁䧴㘌湬�䖈ぢ涸倗鄬꯸䚍 UN-CRKPAR

荈⸓鲰䐸䪊䲽 UN-CSCAN

歘㕃�崵ꆀ䎾欽玐䎸 UN-DRMEAS

荈⸓鴝続唬崵 UN-EDGEDTC

*40�����荈余轠ꛐ崵霚 UN-ISO2702

欽䨪ⴔ紩盗椚 UN-LEVMAN

$)%，4)%，/)%崵霚霃縨ㄤ㕃䕎歲，➑欽✵垷䬾ㄤ侨㶶䗎碛䊨⡲〵
♶⺫ゎ垷匣綘鳓器

UN-MCHD

$)%，4)%，/)%崵霚霃縨ㄤ㕃䕎歲，湱Ⱒꂁ縨〳 錠㕃邍⻊崵霚垷
匣5&451"5��


UN-PATCHD

鸑鵂2�%"4雩霆涸鸑⥌⼸雳 UN-QDAS

鵶鸑䚍� 覰暅鵶䱹 UN-BTADAPT

偽絁롖叻ㄤꝶ渹 UN-SKBSET

鲱⟝
㕃䕎〳錠⻊䨾剣涸⟉器霃縨⿺䱽ⵖ系统，炽䏞⧩涸鲮䰃，ꢖ⧩霃縨，崵ꆀ絕卓涸괃蒀霃縨，崵霚絕卓馄
ꣳ䧴劢馄ꣳ넞❭霃縨，鲮㝜⡙縨ㄤ⾓㣢⡙縨涸㕃⫸儑爙，霚낉力霃縨玐䎸

⺫䭍㸤侮涸⟉器霃縨⿺䱽ⵖ系统�荈⸓霃縨❭䏞ㄤ㼆嫱䏞�荈⸓崵ꆀ絶孒ծ⸖孒ㄤ䋒孒⾓汚�䩛⸓$)%�
4)%�/)%崵霚玐䎸�,JD崵ꆀ�霃縨ㄤ㶸⪰崵霚玐䎸�⟉器ꂁ縨涸霃㹁♸⥂㶸�ざ呔ⴼ㹁�	HP�OP�HP
�㕃
邍�넞紩䫣邍欰䧭器ㄤ綘鳓器կ♶銳㸝鄳�♶銳괄㢪涸1$

400/IMP-PACK2

⺫䭍㸤侮涸⟉器霃縨⿺䱽ⵖ系统�荈⸓霃縨❭䏞ㄤ㼆嫱䏞�荈⸓崵ꆀ絶孒ծ⸖孒ㄤ䋒孒⾓汚�䩛⸓$)%�
4)%�/)%崵霚玐䎸�,JD崵ꆀ�霃縨ㄤ㶸⪰崵霚玐䎸�⟉器ꂁ縨涸霃㹁♸⥂㶸�ざ呔ⴼ㹁�	HP�OP�HP
�㕃
邍�넞紩䫣邍欰䧭器ㄤ綘鳓器կ♶銳㸝鄳�♶銳괄㢪涸1$

400/IMP-PACK3

⺫䭍㸤侮涸⟉器霃縨⿺䱽ⵖ系统�荈⸓霃縨❭䏞ㄤ㼆嫱䏞�荈⸓崵ꆀ絶孒ծ⸖孒ㄤ䋒孒⾓汚�䩛⸓$)%�
4)%�/)%崵霚玐䎸�,JD崵ꆀ�霃縨ㄤ㶸⪰崵霚玐䎸�⟉器ꂁ縨涸霃㹁♸⥂㶸�ざ呔ⴼ㹁�	HP�OP�HP
�㕃
邍�넞紩䫣邍欰䧭器ㄤ綘鳓器կ♶銳㸝鄳�♶銳괄㢪涸1$

400/IMP-PACK4

⺫䭍㸤侮涸⟉器霃縨⿺䱽ⵖ系统，荈⸓霃縨❭䏞ㄤ㼆嫱䏞，荈⸓崵ꆀ絶孒ծ⸖孒ㄤ䋒孒⾓汚，䩛⸓
$)%，4)%，/)%崵霚玐䎸，,JD崵ꆀ，霃縨ㄤ㶸⪰崵霚玐䎸，⟉器ꂁ縨涸霃㹁♸⥂㶸，ざ呔ⴼ㹁HP�OP�
HP
，㕃邍，넞紩䫣邍欰䧭器ㄤ綘鳓器կ♶銳㸝鄳，♶銳괄㢪涸1$

9:歏⸓$/$䊨⡲〵����Y���NN�遤玐���Y���NN��剒㣐载蚚����LHꅾ㢕䚍�����NN�䌄䊨⡲〵꣡
⟝㸝鄳㶰��鲶$/$䊨⡲〵䱽ⵖ器կ�Ⰼ荈⸓$)%�4)%�/)%崵霚玐䎸�⯓鵳涸崵霚垷匣綘鳓器挿ⴁ⽰
崵կ                    

400/IMP-PACK5

㣪Ⱘㄤ㣪䭯

UN-VICE/210 UN-VICE/230UN-VICE/215 UN-VICE/220UN-VICE/210UN-VICE/210 UN-VICE/220UN-VICE/220 UN-VICE/230UN-VICE/230

A B C D

UN-STAND/960 UN-STAND/965UN-STAND/965UN-STAND/965 UN-AVS-150

A B

�〳絕ざ*.1�1"$,⢪欽

IMP-PACK5

IMP-PACK5

IMP-PACK2,3,4

IMP-PACK 5

IMP-PACK 5

*

*

*

*

*

Ⲹ䊨⡲〵

Ꞿ䅺呋ㅷ㣪䭯〵

㘗〿僈絈

IMP-PACK2,3,4*

UN-VGROOVE- CLAMP

UN-WIRE/105 UN-JOMFIX1

UN-AXLECHUCK UN-CLAMP/105 UN-CLAMP/115

UN-JOMFIX3

E F H

I J K

UN/VICE115

L

HH

标配

IMP-PACK2,3,4,5*

IMP-PACK 5*

UN-ESHI25 UN-ESHI1

UN-ESH1

UN-ESHI30 UN-ESHI125

UN-ESHI40 UN-ESHI15

UN-ESHI25UN-ESHI25

UN-ESHI40UN-ESHI40

A
D

C

D

B

IMP-PACK2,3,4

IMP-PACK5

IMP-PACK5

IMP-PACK5
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絶孒
ISO 6507 
ASTM E384, E92
JIS B 7725

HV0.001 | HV0.002 | HV0.003 | HV0.004 | HV0.005 | HV0.006 | HV0.007 | HV0.008 | HV0.009 

HV0.010 | HV0.015 | HV0.020 | HV0.025 | HV0.050 | HV0.1 | HV0.2 | HV0.3 | HV0.5 | HV1 | HV2 

HV2.5 | HV3 | HV4 | HV5 | HV10 | HV20 | HV25 | HV30

,JD�倗鄬꯸䚍 适用于所有维氏力值和标尺

⸖孒
ISO 4545
ASTM E92
JIS Z 2251

HK0.001 | HK0.003 | HK0.005 | HK0.01 | HK0.015 | HK0.02 | HK0.025 | HK0.05 | HK0.1 | HK0.2  

HK0.3 | HK0.5 | HK1 | HK2 | HK5

䋒孒
ISO 6506, 
ASTM E10
JIS Z 2243

HBW1/1kgf | HBW1/1.25kgf | HBW1/2.5kgf | HBW1/5kgf | HBW1/10kgf | HBW1/30kgf 

HBW2.5/6.25kgf | HBW2.5/7.8125kgf | HBW2.5/15.625kgf | HBW2.5/31.25kgf | HBW5/25kgf 

HBW5/31.25kgf 

炽䏞鲮䰃 根据ASTM E140, ISO 18265, GB/T 1172标准转换为其他硬度标尺

⸈鲿霚낉力 多个力传感器，力反馈控制，闭环系统
霚낉力� 1gf  – 31.25kgf

ぐ㘗〿涸霚낉力薴㔵 FALCON 401    5gf – 2kgf        

FALCON 402    1gf - 2kgf

FALCON 403    10gf - 10kgf

FALCON 404    1gf - 10kgf

FALCON 407    10gf - 31.25kgf

FALCON 408    1gf - 31.25kgf

霚낉力礵䏞 对所有试验力，精度<0.5%
⥂䭯时间霃縨 默认10秒，用户可自定义

炽䏞叻㽯

霚낉力

歏⸓鲮㝜 超高速转塔，6工位，2个压头工位，4个物镜工位
暟Ꞥ 5x, 10x, 20x, 50x,100x 长工作距离物镜
⾓㣢 ISO/ASTM标准认证压头可供选
湡Ꞥ 模拟目镜，15X放大倍率

电子目镜，15X放大倍率 （可选）
䶑⫸㣢 500万光学变焦系统（选配）

歏㶩禹絡 高品质嵌入式系统控制器，运行 I-TOUCH™ 固件

侨䱽禹絡 数控控制器（用于电动工作台）或工作台附件（IMP-PACK5）
㾓䍋  6.5”显示器，15”LCD显示器（IMP-PACK）
儑爙礵䏞 0.1 HV, HK, 0.5 HB

絡雦ⴔ區 测试次数，最大值，最小值，平均值，最大差值，标准偏差，随着新数据的产生而更新
炽䏞鲮䰃 洛氏，表面洛氏，维氏，布氏，努氏，里氏和抗拉强度
鲱⟝� I-TOUCH™ 固件，工作流系统和硬度计控制

IMPRESSIONS™  V2,工作流系统和设备控制（IMP-PACK)
侨䰘鳕ⴀ USB

侨䰘䱹〡 USB-2

䩧⽪劼 A4,A3 全彩激光打印机（选配）

⟉㐼㽯㼄 525 mm x 323 mm x 688 mm

⟉㐼ꅾꆀ 75 kg

〳㺂紵涸䊨⟝㽯㼄 150mm (H) x 170mm (D)

歏彂 100VAC - 240VAC, 50/60Hz, 单相
乼⡲庛䏞 10°C - 35°C

⸆桧 75W

梠㞯弪䏞 10% - 90%, 无凝结
㐾갉 < 70 db(A)

䌢錞

禹絡

鲮㝜

FEATURED BY

ADVANCED SOFTWARE APPLICATIONS

-
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技术侨
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CORPORATE HEADOFFICE.
INNOVATEST Europe BV.
MANUFAC, SALES & SERVICE.
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FALCON 400 MAIN TESTER

FALCON 500 FALCON 600

力传感器，闭环全自动，自由配
置、显微/宏观维氏、努氏和布氏
硬度计，带滚珠轴承的电动z轴。
请见宣传册B18F500/XX

多个力传感器，闭环全自动， 自由
配置，显微/宏观维氏、努氏和布氏
硬度计。带滚珠轴承的电动Z轴 。
请见宣传册B18F600/XX

FALCON 450

力传感器，闭环，显微/宏观维
氏，努氏&布氏硬度计,带可调
Z-轴的手轮 。
请见宣传册B18F450/XX

FALCON 5000

多个力传感器，闭环全自动，
8工位转塔，激光定位。
显微/宏观维氏，努氏&布氏
硬度计。测试头升降，工件位
置固定。
请见宣传册B18F5000/XX

www.innovatest-shanghai.com

产品或产品规格可能随着

新技术的出现以及研发的

深入而变化。

我们保留在没有事先通知

的情况下更改和修正产品

规格的权利。建议您联系我

们的销售部门获得最新的

产品信息。

宣传册B18F400/06/CH

© 版权所有, 2018

技术㕃紺 其它型号的
'"-$0/禹❡ㅷ

所有尺寸单位均为mm。实际工作高度或工件
的可容纳空间取决于选择的工作台及其附件。 

更多信息，请联系我们的销售部门。
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